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Prosim vyplitte hodnoceni kiizkem u kazdého kritéria. Hodnoceni OK oznacuje praci, ktera
kritérium vhodnym zptsobem splituje. Hodnoceni /epsi a horsi oznacuji splnéni nad a pod
ramec obvykly pro bakalafskou praci, hodnoceni nevyhovuje oznacuje praci, ktera by neméla
byt obhéjena. Hodnoceni v ptipadé potieby dopliite komentafem. Komentat prosim dopliite
vsude, kde je hodnoceni jiné nez OK.

K celé praci lepsi OK horsi nevyhovuje
Obtiznost zadani O O L]
Splnéni zadani O O
ROZS&h préce ... textova i implementacni cast, zohlednéni narocnosti D |:|

Komentaf Implementaéni rozsah prace je minimalisticky — zdrojové kody napsané ¢isté autorem
zabiraji 15 kB zdrojovych kodua v C++ (bez textu licence v kazdém souboru, a se zahrnutim jen téch
hlavi¢kovych soubort, které v sobé obsahuji kod Sablon a tedy pouze neduplikuji deklarace v hlavnim
.cpp souboru) = 510 fadku kodu véetné prazdnych fadku a komentait, coz by dle mého nazoru bylo na
implementacni bakalarskou préci spise podlimitni. Prace sice obsahuje jesté dalsi zdrojové soubory,
ale ty dle copyrightu v hlavicce a dle ptilozeného GIT repositafe jsou dilem cizich osob, a autor v nich
délal prevazné pouze nékolika fadkové zmény — soubory, které jsou zménény vice, tak obsahuji zmény
spise ,,stylistického razu‘ jako prepsani for cykli na for each cykly, zména typt z uint na size_t,
predavani odkazem misto hodnotou, apod.

| z toho diivodu jsem se praci snazil hodnotit spiSe jako experimentalni — z tohoto pohledu jsou ale
bohuzel v praci provedeny viceméng jen 2 experimenty, navic nepfili§ dobtfe provedené — autor zkousi
pouze jeden jim vybrany algoritmus na dvou sadach dat s riznym nastavenim jednoho parametru. U
prvniho experimentu s vice roboty ale autor viibec nezminuje zasadni problém, Ze se roboti mohou
,,videét“ v mapé€ navzajem — coz bude pro autorovo feseni problém, protoze viibec nepocita

S pohybujicimi s objekty v mapé (déla prosté sjednoceni map). U druhého experimentu se ukazuje, ze
na vice zaSumeéna data autorm algoritmus nefunguje viibec idealn¢ i pii nejlepSim nastaveni
parametru. Ve zhodnoceni experimentt i v analytické ¢asti prace autor ¢asto zminuje, Ze néjaké feSeni
neni upln¢ vhodné, a Ze by mélo byt v budoucnu prozkouméno néjaké lepsi — nikdy ale nezminuje
jaké, ani takovy prizkum a dal$i experimenty necini — €ili 1 jako experimentalni prace mi autortv
vysledek pfijde velmi na hrang, tj. Ze vysledek neodpovida ro¢ni praci, a celkove, ze je zadani
naplnéno minimalisticky pouze prvnim feSenim, které autor zkusil naimplementovat.

Tak jako prace neni implementacni, a pfili§ ani experimentalni, tak rozhodné neni ani teoretickou praci
— autor viceméné prebira existujici algoritmy a provadi jen jejich drobné Gpravy, ale viibec neprovadi
hlubsi diskusi motivace, oekavanych vysledkli a moznych alternativ.
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Textova ¢ast prace lepsi OK horsi nevyhovuje
Formalni Gprava ... jazykova diroveii, typografickd iirover, citace O O O]
Struktura textu ... kontext, cile, analyza, nivrh, vyhodnoceni, iirover detailu O O
Analyza (I L]
Vyvojova dokumentace O O O
Uzivatelska dokumentace O] ] ]

Komentat Text prace je velmi nepfehledné strukturovany a psany — autor se ¢asto odkazuje do
nasledujicich kapitol, které se pak opét odkazuji zpét, ¢ili je potieba praci precist nékolikrat, aby bylo
mozné vibec zacit chapat prvni polovinu textu prace. Nicméne¢ i tak je pochopeni prace velmi tézké,
protoZze autor ocekéava, ze veskeré zminéné technické terminy a technologie z oblasti zvolenych
algoritmutl ¢tenar velmi dobfe zn4, a autor je nijak nevysvétluje. Stejn¢ tak autor oCekava, ze si Ctenar
pro pochopeni jeho textu nastuduje veskeré odkazované ¢lanky v textu prace.

Velmi problematické je, Ze si prace nestanovuje zadné cile, neni tedy jasné vzhledem k jakému
kontextu (kvalita mapovacich sensori, proménnost prosttedi, apod.) jsou voleny algoritmy a jejich
parametrizace. Prace sice obsahuje na bakalatskou praci docela velké mnozstvi odkazii na védecké
¢lanky, ale jejich analyza je ve vétSing piipadi odbita jednou vétou, ze které navic typicky viibec neni
jasng, pro¢ dané feSeni autor zavrhl nebo zvolil. Netrivialni ¢ast této analyzy je navic prevzata

Z pouzité literatury, a prestoze neni doslovnou kopii, tak autorovymi vlastnimi slovy popisuje to samé
odkazi).

Samotné citace a typograficka uprava prace (az na ufiznuty obrazek na stran¢ 44, a skoro necitelny
obrazek na strané 10) jsou ale na profesionalni Grovni.

Implementacni ¢ast prace lepsi OK horsi nevyhovuje
Kvalita navrhu ... architektura, struktury a algoritmy, pouZité technologie ] ] ]
Kwvalita zpracovéni ... jmenné konvence, formdatovani, komentdre, testovani ] ] ]
Stabilita implementace ] L] (]

Komentatr Jelikoz soucasti prace neni piili§ mnoho kodu (viz vyse), tak toho v této sekci neni pFilis
k hodnoceni, napt. o ,,architekture* projektu se viceméné neda mluvit, jelikoz prace jen sadou nékolika
funkci. Na druhou stranu je vidét, Ze se autor snazi v maximalni mife dodrzovat pravidla moderniho a
prenositelného programovani v C++.

Celkové hodnoceni Dobfe
Praci navrhuji na zvlastni ocenéni Ne

Datum 10. ¢ervna 2016 Podpis
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