
Cie©om tejto práce je ur£enie sledovaných cie©ov v úlohe sledovania viacerých

objektov, pri ktorej ú£astník sleduje nieko©ko pohybujúcich sa objektov. Ana-

lyzovali sme dáta pochádzajúce z 1148 pokusov vykonaných 20 ú£astníkmi. Z

dát sme extrahovali rôzne príznaky a navrhli postup pre ur£ovanie sledovaných

cie©ov pouºívajúci neurónové siete a skryté Markovove modely. Vykonali sme

porovnanie úspe²nosti týchto modelov a príznakov. Výsledky nazna£ujú ºe

metódy strojového u£enia umoº¬ujú s ve©kou spo©ahlivos´ou ur£ova´ sledované

ciele.
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