Abstrakt

Smart cyber-physical systémy (SCPS) jsou distribuované oteviené systémy s dynamickou
architekturou. Tyto systémy jsou slozené z autonomnich komponent, jejichZ interakce skrze kooperativni
akce ddvd vzniknout komplexnim chovdnim celého systému (emergent behaviors), jez by jinak nebyly
mozné. Komponenty, ze kteryjch se jednotlivy SCPS skladd, jsou velmi ¢asto rozdilné co do ticelu, chovini
i dostupnych zdrojii.

Tyto charakteristiky SCPS komponent (zejména kombinace jejich riiznorodosti a kooperace) prispivaji
k celkové odolnosti (resilience) takovychto systémii, stejné jako k jejich souvislému fungovdni (availability)
- coz jsou klicové vlastnosti, jejichz maximdlni splnéni je ocekivino od modernich distribuovanych
systémii. Jelikoz jsou SCPS pomérné novy koncept, neni pro né podpora ve formé ndstrojit pro ndvrh a
vyvoj, které by umoznily systematicky inZenyrsky proces jejich tvorby.

Cilem této prdce je poskytnout metody, které se soustiedi na fize viyjvoje, verifikace a nasazeni v ramci
takového procesu. Zejména si prdce klade za cil poskytnout ndsledujici: (i) vhodné abstrakce pro modelovini
SCPS; (ii) béhové prostiedi pro jejich nasazeni a operaci; (iii) simulacni ndstroj umoziujici verifikaci na
systémové tirovni. Tyto proky dohromady jsou doddny coby soucasti frameworku DEECo, ktery je postaven
na bazi komponentového modelu DEECo.



