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Naroénost zadanc¢ho tématu X
Mira splnéni zadani X
Struktura textové ¢asti prace X
Jazykova a typograficka droven X
Analyza X

Vyvojova dokumentace

Uzivatelska dokumentace

Kvalita zpracovani softwarové casti

IStabilita aplikace




Nejvyznamnéjsi klady:

Nezavislost kodu na platformé
Vytvorena knihovna se zda byt velmi slibnym zékladem pro p¥ipadnou dalsi praci a/nebo pro
vyuziti tfetimi osobami

Nejzavaznéjsi nedostatky:

Neshledavam zasadni nedostatky. Nasledujici je tieba chapat spise jako doporuéeni:

- Doporucil bych programatorskou dokumentaci pielozit i do angli¢tiny a rozsifit ji. Jeji
zverejnitelnost a vyuzitelnost bude vétsi.

- Bylo by vhodné pfidat konkrétni okomentované priklady simulaci

Dalsi poznamky:

Vitextu nékolikrat autor upozoriiuje, Ze neexistuji nebo nenalezl knihovny a materialy
zabyvajici se simulaci ve 2D, protoze nalezené zdroje se zabyvaiji ..pouze™ 3D. To bych
nachapal jako problém.
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