
Cílem práce je nalézt optimální tvar elastického t¥lesa, která je v (statickém)
kontaktu s dokonale tuhou p°ekáºkou. Na kontaktní £ásti hranice uvaºujeme
dva modely t°ení: Tresc·v a Coulomb·v zákon t°ení, kde ov²em koe�cient
t°ení m·ºe záviset na velikosti neznámého te£ného posunutí. V diskretizo-
vané úloze je kontaktní hranice popsána kone£ným po£tem parametr·, tzv.
návrhový vektor, a stavovou úlohu tvo°í (v obou uvaºovaných p°ípadech)
kone£n¥-dimenzionální implicitni varia£ní nerovnice druhého druhu, parametri-
zována tímto návrhovým vektorem. V práci ukáºeme, ºe v jisté p°ípustné
mnoºin¥ optimální tvar existuje pro libovolnou "rozumnou"cenovou funkci,
a navrhneme vhodnou metodu pro jeho výpo£et. Ta je zaloºena na kombi-
naci implicitního programování a analýze citlivosti, která umoº¬uje pouºití
efektivních minimaliza£ních algoritm·. Aplikovatelnost zvoleného p°ístupu je
demonstrována na n¥kolika konkrétních p°íkladech.
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