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Prosim vypliite hodnoceni kiizkem u kazdého kritéria. Hodnoceni OK oznacuje praci, ktera
kritérium vhodnym zptsobem spliiuje. Hodnoceni lepsi a horsi oznacuji splnéni nad a pod
ramec obvykly pro bakalaiskou praci, hodnoceni nevyhovuje oznacuje praci, kterd by neméla
byt obhajena. Hodnoceni v piipadé potieby dopliite komentaifem. Komentai prosim dopliite
vSude, kde je hodnoceni jiné nez OK.

K celé praci lepSi OK horSi nevyhovuje
Obtiznost zadani 0o O [J
Splnéni zadani ] L]
Rozsah préce ... textovd i implementacni ¢ast, zohlednéni narocnosti ] ]

Komentai Prace obsahovala kromé teoretické i praktickou ¢ast fizeni l1étajiciho stroje, coz
neni jednoduché. Vysledné feSeni je funk¢ni, ale bohuZel se zdd, Ze je jen Uzce pouZitelné a
vzniklo bez hlubokého proniknuti do problematiky a vyuziti jiz existujicich postupi. Pro
praktickeé pouZiti by bylo také nevyhodou, Ze uspé&snost algoritmu zavisi na velmi piesném
nastaveni a kalibraci pro dané prostiedi (pfedevsim barev heliportu), pfi¢emz i malé zmény
Vv osvétleni scény zpisobi vypadek.

Textova ¢ast prace lepSi OK horSi nevyhovuje

=}

[ [

Formalni l]prava ... jazykova tiroveri, typografickad uroven, citace

]
Struktura textu ... kontext, cile, analyza, navrh, vyhodnoceni, tirover detailu O O O
Analyza O O ]
Vyvojova dokumentace H ] [
UZivatelska dokumentace O ] ]

Komentai Kladem je, Ze autor uvadi postupné metody, které vyzkousel a které nefungovaly
a neomezuje se jen na popis vysledného feseni. Skoda viak, Ze popis neni presnéjsi. Také neni
uspokojivé vysvéteno, pro¢ automatické pristivani nemiize byt feSeno ptimo v zafizeni stejné
jako dalsi ,,asistované manévry.*

Teoreticka Cast textu prace je spiSe slabsi, predevsim casti tykajici se obecné fizeni a regulace,
kde misty vznika dojem, Ze autor problematice neporozumnél zcela (napi. vliv parametra PID
regulatoru nebo popis fizeni bez zpétné vazby a se zpétnou vazbou).
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Implementaéni ¢ast prace lepSi OK horSi nevyhovuje
Kvalita navrhu ... architektura, struktury a algoritmy, pouzité technologie Ol Ol
Kvalita ZpraCOVénI' ... jmenné konvence, formatovani, komentdare, testovani ] U] ]
Stabilita implementace O O O

Komentai Je pro mé trochu piekvapivé, Ze se autorovi nepodatilo pro hledani heliportu

v obrazu z kamery pouZzit metody feature detection and matching, které jsou dnes velmi
rozsifené a realné ispeésné.

Uzivatelské rozhrani neni dotazené a znesnadnuje pouziti (napt. okno aplikace DroneLander
je otevieno v pozadi za hlavnim oknem Control Tower a nejde piepnout do poptedi).
Zdrojové kody by mohly byt 1épe okomentované.

Celkové hodnoceni  Velmi dobte (spiSe horsi)
Préaci navrhuji na zvlastni ocenéni Ne

Datum 23. srpna 2013 Podpis
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