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Vyuziti metod tematické kartografie nad daty z Centralniho registru
vozidel CR

Abstrakt

Cilem této prace je navrhnout a realizovat moznosti vizualizace dat z Centralniho registru
vozidel CR s vyuzitim metod tematické kartografie. V prvni ¢asti prace jsou prezentovany
moznosti jejich klasifikace dle dostupnych zdroji a je proveden rozbor databaze. Poukazano je
zejména na chyby, které databaze obsahuje. Na zaklad¢ analyzy vlastnosti jednotlivych metod
je ve druhé casti zhodnocena jejich pouzitelnost. Vybrana data jsou vizualizovana vhodnymi

metodami. Vysledné mapy jsou soucasti prace.

Kli¢ova slova: metody tematické kartografie, Centralni registr vozidel CR, vizualizace dat

Methods of Thematic Cartography Applied to Data of Central
Register of Vehicles of the Czech Republic

Abstract

The goal of this thesis is to design and realize possibilities of visualization of data of Central
Register of Vehicles of the Czech Republic using mapping techniques of thematic cartography.
In first part there are presented possibilities of methods classification after obtainable sources
and is made an analysis of database. Specially contained mistakes are pointed out. Analyzing
properties of all mapping techniques the suitable ones are selected. Chosen data are visualised

with all selected techniques. Maps are parts of this work.

Keywords: mapping techniques of thematic cartography, Central Register of Vehicles of the

Czech Republic, data visualization
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KAPITOLA 1
Uvod

V rtiznych statech po celém svété je provadéna centralni evidence vozidel. V Ceské republice
ma evidenci vozidel v kompetenci Ministerstvo vnitra (dale MVCR). Vysledkem jeho &innosti
je Centralni registr vozidel (dale CRV). Tato vefejné pfistupna a obsahld databaze poskytuje
riizné statistické ukazatele tykajici se vozidel registrovanych na tizemi CR. Nékteré z téchto
ukazatelll 1ze vizualizovat metodami tematické kartografie. A pravé jejich vizualizaci se tato
prace zabyva.

V prvni ¢asti jsou rozebrany moznosti tiidéni metod tematické kartografie aje zvolena
vhodna klasifikace. Poté je vénovan prostor analyze databaze, jsou zde zminény jeji charakteris-
tiky achyby, které obsahuje. Soucasti je téZ nastin moznosti soubézného vyuziti dalSich
databazi spolu s CRV. V druhé ¢asti prace jsou metody tematické kartografie rozdéleny podle
pouzitelnosti. Metodam, jez lze pouzit, je vénovano vice mista a vhodna data CRV jimi jsou
vizualizovana. V dalsi ¢asti je provedena diskuze datové zakladny, je zde poukdzano na urcita
uskali tykajici se jejiho softwarového zpracovéani a na vliv chyb obsazenych v databazi. Dale
jsou diskutovany vhodnost a §ife pouzitelnosti jednotlivych metod pro data CRV a téz moznosti
softwaru pouzitého pfi tvorb€ map. V zavéru se nachazi shrnuti veskerych poznatki a téz nastin

perspektiv dalsiho vyuZiti této prace.

Cilem prace je zhodnoceni moznosti vizualizace dat CRV riznymi metodami tematické
kartografie a tvorba samotnych map, jez tvoii hlavni vystupy této prace. Cilem neni vysvétlit
prostorové rozmisténi jevu, tedy naptiklad pro¢ je na uréitém uzemi registrovano vice vozidel
nez na jiném. Tato skutecnost nicméné hraje vyznamnou roli béhem vybéru vhodnych dat a nel-

ze ji tudiz zcela opomenout.



KAPITOLA 2

Pouzité metody

2.1 Klasifikace metod tematické kartografie

Pred zapocetim samotné vizualizace prostorovych dat je nejprve nutné vytesit nékolik zcela
zasadnich otazek; napt. jaké metody tematické kartografie vitbec existuji a kolik jich je nebo
zda lze n€kde nalézt jejich uplny a pokud mozno co nejaktudlnéjsi seznam. Rlizné zdroje se
v klasifikaci metod vyrazné odlisuji, proto vzniklo dilema vybéru vhodné klasifikace. Nejprve
tedy bude nutné provést rozbor jednotlivych moznosti tiidéni a poté bude na zakladé predem

uréenych kritérii vybrana vhodna koncepce a jeji vybér zduvodnén.

Pravda (2006) v prostoru Evropy a USA rozeznava nejméné tfi oblasti, v nichZ je patrny

svébytny ptistup ke kartografii. Tyto oblasti oznacuje jako kartografické skoly.

Prvni skolou je angloamericka kartograficka s$kola, jejimz pfedstavitelem je napt. Robinson
... [et al.] (1995). Ten tfidi metody podle toho, zda mapa znazornuje kvalitativni ¢i kvantitativni
udaje. Ty jsou do mapy zanaseny pomoci prostfedkti jazyka mapy (bodd, linii a polygond).

Popisuje vlastné zptisob mapovani, resp. druh vzniklych map.

Slocum ... [et al.] (2005) zavadi pojem mapping technique, coz lze pielozit jako metody ¢i

zplisoby mapovani nebo metody tvorby map. Téchto metod definuje nejméné dvanact.

- choropleth mapping

- isarithmic mapping

- symbolizing topography

- proportional symbol mapping

- dot mapping

- dasymetric mapping

- bivariate and multivariate mapping
- cartogram

- flow mapping

- mapping true 3-D phenomena'

' True proto, Ze vyjadfuje skutedné trojrozmérmé jevy, tj. takové, které mohou mit pro kazdou X,Y soufadnici vice

soufadnic Z, zatimco 2'2D maji jen jedinou. Jako ptiklad 24D jevu lze uvést nadmoiskou vysku, pravy 3D jev je
napt. koncentrace CO,, ktera v riznych vyskach nad zemskym povrchem vykazuje rozdilné hodnoty.



- framed-rectangle symbols

- chorodot map

Prvnim sedmi uvedenym metodam Slocum ... [et al.] (2005) vénuje vzdy celou kapitolu
(s vyjimkou dot a dasymetric mapping, jez uvadi v jedné), poslednich pét uvedenych pak tadi
do jedné kapitoly dalSich metod (additional techniques). Nékteré metody nazvem i obsahem
odpovidaji tém Ceskym — dot mapping odpovida teckové metodé podle napt. Kanoka (1999).
Nekteré si odpovidaji obsahove, ale v anglictin€ se oznacuji jinak nez by znél jejich doslovny
pteklad — choropleth mapping odpovida metod€ kartogramu, cartogram je znam jako metoda
anamorfozy. Nékteré metody — napf. chorodot map — nejsou zpracovanymi Ceskymi zdroji
uvadény vibec. Slovo topography je americkymi kartografy — na rozdil od evropského pojeti —

chéapano jako synonymum slova reliéf. Znamena tedy vyskopis.

Druhou skolou, kterou Pravda (2006) zmifuje, je némeckojazycna kartograficka skola, kde
dochazelo k rozdélovani metod na zakladé pouziti bodovych, liniovych a plosnych znaki
(oznacovanych jako Signaturen) a jejich vzajemné kombinace. Tuto koncepci uvadi napt. Imhof
(1972) (viz Priloha 1). Ucebnice kartografie Hake — Griinreich — Meng (2002) uvadi ptehled
prostredktl kartografické tvorby (kartographische Gestaltungsmittel). Témi jsou zékladni prvky
(Grundelemente) bodové, liniové aplosné, stejn¢ jako signatury (Signaturen), diagramy
(Diagramme), stinovani i pulton (Halbténe) a pismo (Kartenschriff). V této publikaci se jiz
zacind brat ztetel na vécné hledisko jevu (sémantickou informaci) a dochazi k tfidéni jevi podle
kvalitativniho a kvantitativniho principu, podobné jako to ¢ini v angloamerické kartografické
Skole Robinson ... [et al.] (1995).

Treti skolou je vychodoevropska skola, ktera byla témér celou druhou polovinu minulého
stoleti ovlivilovdna ruskou kartografii (Pravda, 2006). Pro potfeby této prace lze vynechat

sovétské a polské kartografy a soustiedit se na ty Ceské, piip. slovenské.

Vozenilek (2004) uvadi hlavni metody kartografického znazornovani tematického obsahu
tyto:
- metoda bodovych znakt (bodova metoda)
- metoda kartodiagramu
- metoda pudorysnych car
- metoda pohybovych car
- stuhova metoda
- metoda izolinii
- metoda barevnych vrstev
- arealova metoda
- teckova metoda
- metoda kartogramu
- dasymetrickd metoda

- metoda anamorfozy



Veverka (2001, s. 120) uvadi, Ze metody uvedené v jeho vyctu jsou pojmenovany ,,nazvem
prostiedku jazyka mapy, ktery tvoii podstatu grafické interpretace™. Tyto jsou vysledkem
kombinace ,,metod jazyka mapy uzivanych na mapach topografickych a obecné¢ zemépisnych

(body, linie, arealy)* (Veverka, 2001, s. 120) s metodami tematické kartografie.

- body (tecky)
- pohybové cary (vektory)
- izocary, blokdiagramy
- tabulky, grafy
- diagramy, kartodiagramy
- kartogramy
- kartograficka anamorfoza
Na prvni pohled je zfejmé, Ze se do koncepce piili§ nehodi tabulky a grafy. O téch Veverka
(2001, s. 126) pise, ze se jedna ,,0 bézné statistické prostfedky, Casto se vyskytujici na te-
matickych mapach, kde dopliuji zobrazenou tematickou informaci“. Grafy ale lze lokalizovat
do mapy (uvadi to na prikladu polarniho grafu zobrazujiciho meteorologicka data), coz uz

za prostiedek jazyka mapy lze povazovat.
Kanok (1999) udava metody uvedené v Tabulce 1.

Tabulka 1: Rozdéleni metod tematické kartografie podle Kafioka (1999):

metoda figuralnich znaka (bodové znaky)

Znazornéni kvalitativnich L ..,
metoda ¢arovych znaku (liniové znaky)

udaji do mapy
metoda aredlova (metoda plosnych znaki)

metoda kartodiagramti (rozdéluje dale na bodové, plosné a liniové)

metoda tecek

Znazornéni kvantitativnich
kartogramy

udaji do mapy
metody dazymetrické

metody izolinii

U Kanoka (1999) dochazi k prolinani pfistupu sémiologického (body, linie, polygony)
a pristupu, kdy jsou definovany metody znazoriiovani jevii do mapy prakticky podle toho, jak se

graficky jevi uzivateli mapy (napi. Veverka, 2001).

Hybasek (1993) zavadi pojem metodika kartografické interpretace polohopisu, vySkopisu
a popisu. Pro tuto praci je dulezité jesté vnitini Clenéni interpretace polohopisu, které je
nasledujici:
- bodové metody
- Carové metody
- plosné metody
- isometrické metody

- arealové metody
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Hybasek (1993) kvalitativni nebo kvantitativni charakter jevu zohlediuje az v okamziku,
kdy se rozhodne, jak onen jev bude interpretovat. Dava tak do popiedi koddovani a predevsim
dekodovani informace nesené kartografickymi literami a jejich subjektivni vniméani ¢tenafem ¢i
uzivatelem mapy.

Capek — MikSovsky — Mucha (1992) uvadi vy¢et metod vzniklych pouzitim réiznych
kartografickych vyjadfovacich prostiedkd v tematickych mapach. Vyjadiovaci prostiedky jsou
bodové znacky, ¢arové znacky, plosné znacky, diagramy a prostorové vyjadrovaci prostredky.

Metody kartografického znazornovani jsou pak nasledujici:

- metoda bodovych znakt (bodova metoda)
- metoda lokalizovanych diagramu
- metoda kartodiagramu

- metoda pudorysnych car

- metoda pohybovych

- stuhova metoda

- metoda izolinii

- metoda barevnych vrstev

- arealova metoda

- teckova metoda

- metoda kartogramu

- dasymetricka metoda

- metoda anamorfozy
Podle Murdycha (1987) jsou vyjadfovaci metody map tyto:

- bodové znacky a lokalizované diagramy
- carové znacky

- arealova metoda

- bodova metoda

- metoda izolinii

- kartogramy

- kartodiagramy

Lze vidét, Ze napt. anamorfézu Murdych (1987) viibec nepovazuje za vyjadfovaci metodu.
Anamorféza je podle ng kvantitativni metodou zpracovani jiz vzniklé tematické mapy.
Shodnym zptisobem vznika i korelac¢ni kartogram (téz slozeny kartogram), ktery se v jinych

klasifikacich objevuje jako jedna z variant metod kartogramu (napf. VoZenilek, 2004).

Hojovec ... [et al.] (1987) vychazi z oznaCeni prvkd mapované reality coby jevt. Tyto jevy
tfidi podle nasledujicich sedmi hledisek: kvalitativni, kvantitativni, topologické, polohové
lokaliza¢ni, vyvojové, vyznamové, strukturalni. Dale udava, ze vzdy dochazi k pouziti kom-
binaci metod. Jevy lze do mapy znazornit znackami coby zakladnimi vyrazovymi prostiedky
téchto metod. Pouzité znacky maji rizné parametry, které v map€ znazornuji vlastnosti prvki

mapované reality (tj. jevil).
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Tabulka 2: Rozdéleni metod kartografické interpretace podle Hojovce ... [et al.] (1987):

metoda bodovych znacek

Interpretace bodovych jevii metoda kartodiagrami

metoda teCek

Interpretace liniovych jevi metoda liniovych znacek

metoda kvalitativnich aredla

metoda kvantitativnich areald (kartogramu)

Interpretace plosnych jevi _
metoda izoCar

anamorfni metody

topograficka plocha a orografické schéma

metoda kotovani

metoda vrstevnic

Interpretace reliéfu meoda Srafovani

metoda stinovani

metoda barevné hypsometrie

pohledové metody

Klasifikace Pravdy (2006) je zaloZena na odlisnych principech. Nejprve jsou stanovena
typizacni kritéria pro tfidéni metod mapového vyjadiovani (mapovych syntaktickych typi).
Tato kritéria jsou velice rGiznoroda. To, co jini autofi povazuji za hlavni kritérium své klasi-
fikace, je zde spojeno do jejich vyctu. Rovnocenna jsou tedy hlediska dynamické, kvality
a kvantity jevu s figuralnim ¢i carovym znakem. Celkem je téchto hledisek (kritérii) stanoveno
patnact. Pouzitim rtznych kritérii vznikaji zpiisoby nebo tézZ moznosti mapového vyjadfovani
(metody). Podle pouzitych kritérii je volen nazev metody atéz formalni oznafeni pomoci
zkratek. Toto formalni oznaceni vlastné predstavuje univerzalni kli¢ k popisu mapy, jenz je
zcela nezavisly na tradicich pojmenovavani v ramci kartografickych $kol. Podle poctu pouzi-
tych kritérii jsou metody rozdéleny na jednotlivé (pouzito jedno kritérium) a na skupiny metod
(pouzito vice kritérii). Kazd4d z metod se dale déli na varianty piip. i subvarianty podle toho,

jakych dalsich kritérii je pouzito. Klasifikaci obsahuje Ptiloha 2.

Pravda (2006) uvadi, ze oznaceni kartogram je vhodné pouzivat pro anamorfni zobrazeni
(shoda s terminologii pouzivanou v angloamerické Skole). Pro kartogram tak, jak je znam
v Cesko-slovenském prostoru, je vhodnéjsi pouzit oznaceni metoda kvantitativnich arealii (v.t.
Hojovec ... [et al.], 1987 — Tabulka 2).

Z doposud uvedeného vyplyva, Ze rozdily mezi kartografickymi Skolami jsou dany rozdily
v chapani zplsobl vyjadfovani mapovanych objektd a jevii. Dle Pravdy (2006) jsou v ramci

angloamerické skoly rozliSovany predevsim druhy map a mapovani. Pro némeckou skolu jsou

12



téz typické mapy, zde ale coby vysledek skladby (konstrukce) signatur (mapovych znak).

Metoda je pak oznaceni typicky pouzivané v Cesku a na Slovensku.

Rozdily v klasifikaci metod tematické kartografie existuji nejen mezi jednotlivymi
kartografickymi Skolami, ale iuvnitf nich. V Cesko-slovenském prostoru se prosazuji dva
pristupy: teorie ptirozeného kartografického jazyka a interpretacni teorie jazyka mapy (Veverka,
1995). Teorie ptirozeného kartografického jazyka (napf. Pravda, 2006) se zaklada
na podobnosti mezi pfirozenym jazykem (psana atisténd podoba feci) a kartografickym
jazykem. Slovni spojeni ma v pfirozeném jazyce zcela jasny vyznam a funkci. Stejny vyznam
a funkci plni v kartografickém jazyce kartosyntagma. V teorii pfirozeného kartografického
jazyka tedy jde o implementaci poznatkli jazykovédy na grafiku mapy. Oproti tomu
interpretacni teorie jazyka mapy vychazi z ptredpokladu, Ze naprostou vétsinu prvkil reality je
mozné v map¢ diky jejich charakteru zndzornit pomoci bodu, linii a polygont. Rozpor v téchto
ptistupech se promitéd i do klasifikace metod tematické kartografie. Nékdy dochazi k prolinani

obou pristupt (napt. Kanok, 1999).

Na ptikladu uvedenych klasifika¢nich pfistupti 1ze vidét, ze nepanuje shoda ani v samotném
pojmu metoda. Jsou misto néj pouzivana rlzna jina pojmenovani: druh syntaxe mapovych
znakll, zpisob mapové prezentace nebo druh mapovani. Metoda je ,,zptisob, jak dosahnout
n&jakého teoretického i praktického cile” ave filozofickém vyznamu jsou to ,racionalné
rozvrzena data, zplsob, postup, jak pomoci ur¢. principti dosdhnout pravdivého poznani*
(Buchtelova, R. ... [et al.], 1998, s. 492). Proto je pro zpisob znazoriiovani jevii do mapy (i

jina pojmenovani pro tuto ¢innost uvedena diive) oznaceni metoda vhodnéjsi nez jakékoli jiné.

Rozpor existuje i v zatazeni metod znazoriiovani zemského povrchu. Capek — Miksovsky —
Mucha (1992) nepocita znazornovani reliéfu za metodu znazornovani tematického obsahu.
Slocum ... [et al.] (2005) ji ale fadi na stejnou troven k metodam kartodiagramu ¢i izolinii.
Soucasné vyuziti GIS umoznuje vytvorit i ze socioekonomickych dat (v¢éetn¢ dat CRV) de facto
reliéf. Pokud totiz Ize pro soubor dat pouzit metoda izolinii, je mozné tyto izolinie znazornit
iv2%D podobné jako georeliéf s vyuzitim vrstevnic. Nicméné¢ Pravda (2006) uvadi, ze je
vhodnéjsi vzhledem ke svébytnosti a historické tradici metody znazoriiovani georeliéfu odli-

Sovat od vicedimenzionalnich zobrazeni socioekonomickych jevi.

Po zvazeni charakteristik, klad a zapord jednotlivych klasifikaci byl nakonec zvolen vycet
metod Vozenilka (2004). Ten bude pouzit pro zakladni ¢lenéni metod, pro jejich vnitini ¢lenéni
bude pouzito podle riznych zdroji. Podrobné informace o jednotlivych (i méné obvyklych)
metodach podava zejména Havlickova (1994), Kanok (1999) a Slocum ... [et al.] (2005).
Protoze nedilnou soucasti této prace jsou i mapové vystupy, bude brana v potaz téz tvorba map
v softwarovém prostfedi, kterd bude diskutovana v kapitole 4. Vysledkem je tak syntéza
soucasnych pfistupti a implementace modernich poznatkil, zejména z oblasti GIS, na strukturu

metod tematické kartografie pouzivanou v ¢eském prostiedi.
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2.2 Pouzita data
2.2.1 CRV

Poté, co byla zvolena klasifikace metod, je nutné se zabyvat datovou zakladnou. Jediné plné
pochopeni jejiho obsahu totiz umozni korektné zhodnotit pouzitelnost dat pro vizualizaci
konkrétni metodou. CRV je databaze provozovana MVCR. Je veiejné piistupnd z oficialnich
webovych stranek ministerstva. CRV se zabyva pouze novymi registracemi, nikoliv zménami
majiteld. Kvuli ochrané osobnich udaji nelze v CRV dohledat majitele konkrétniho vozidla,

presto databaze poskytuje velké mnozstvi informaci.

Nejstarsi pfistupna data jsou z roku 1996, tedy k 1.1.1997. Tykaji se pouze celkového stavu
vozidel v celé CR (tzv. globalni piehledy). Nékteré kategorie jsou rozdéleny podle druhu paliva,
uzitecné hmotnosti Ci stafi. V pfipad¢ stafi jsou vozidla rozdé€lena do tii intervali; do dvou let,
od dvou do péti let, do péti do deseti a starsi deseti let. Motocykly jsou zde rozdéleny pouze
podle objemu a udaje o staii chybi zcela. Od roku 1999 (k 1. 1. 2000) jsou zvefejiovana data
i podrobnéjsi (krome globalnich piehledi i tzv. detailni piehledy). Detailni piehledy jiz obsahuji
¢lenéni vozidel podle druht, typti a modelt, podle okrestu registrace i primérné¢ho roku vyroby
vozidla. Veskera data jsou stazitelna v souborech formatu un/ ¢i xIs. PtiloZen je navod na jejich
konverzi v Microsoft (dale MS) Excel zatucelem dalsiho zpracovani. Dale zacaly byt
zvetejiiovany Ciselniky tzemnich jednotek a vysvétlivky zkratek vyskytujicich se v datovych
souborech CRV. Od roku 2002 zacala byt data publikovana ne jednou (jako do té doby), ale
dvakrat ro¢né, tzn. k 1.lednu a k 1. ervenci. Rozsah poskytovanych statistik se béhem nasledu-
jicich let zasadné neméni, pocinaje rokem 2004 jsou soubory publikovany jednotné ve formatu
csv. k 1.1.2008 jsou poprvé zvetejnény udaje za poverené obce a dokonce i za jednotlivé obce.

Informace o poskytovanych datech, jejich struktuie a podrobnosti uvadi Tabulka 3.

Tabulka 3: Struktura datovych soubori CRV poskytovanych k 1. 1. 2008:

STATISTIKY STRUKTURA SOUBORU

druh, kategorie, znacka, typ

druh, kategorie, znacka

druh, kategorie

Vozidla podle roku znacka, typ, motor,objem, palivo

vyroby znadka, typ, objem, palivo

znacka, typ, palivo

znacka, typ

znacka

Vozidla podle \izemnich | podle okrest, kraji druh, kategorie, znacka, typ
jednotek registrace

druh, kategorie, znacka

druh, kategorie
druh

druh — souhrn

kategorie
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kategorie — souhrn

znacka, typ

znacka

podle druhu pro kazdou jednotlivou obec

podle okresi, povéfenych podle druhu pro povéfené obce

obef, obci podle druhu pro povérené obce s rozdélenim
podle vlastnika (fyzicka, pravnicka osoba)

podle okrest znacka, typ, palivo, objem
znacka, typ, palivo

Vozidla podle paliv znacka, typ, palivo, objem

podle rokd vyroby znacka, typ, palivo
druh vozidla a druh paliva

podle druht

Obytna vozidla podle rokd vyroby

podle znaéek

podle druhu

Vyiazena vozidla
podle roku trvalého vyfazeni

Vozidla podle barvy
Celkové

Poznamka 1: Oznaceni souhrn znamena soucet vozidel podkategorii a poddruht do kategorii a druhti.

Poznamka 2: Celkové statistiky (tzv. globalni pfeh}edy) jsou tfidény podle nejriznéjsich kritérii.
Soubory obsahuji data pouze za celou CR, proto neni nutné zde podrobné uvadét jejich
dalsi ¢lenéni.

CRYV shromazd’uje udaje o téméf sedmi milionech vozidel. Pfi tomto mnoZstvi se v ném
zékonité vyskytuji chyby. Kartograf musi byt s t€émito chybami obeznamen, protoze i kdyby
pouzil vhodnou metodu tematické kartografie, vyslednd mapa nebude zachycovat skutecnost.
Chyby v CRV se dotykaji ¢tyfech oblasti. Tou prvni je pocet registrovanych vozidel. Pocet
novych registraci je na tuzemi celé CR v priméru 1 600 za pracovni den. Po nové registraci se
udaje odesilaji do CRV, coz mize trvat i tfi dny. Zpracovani doslych dat CRV mize trvat dalsi
dva dny. To zpiisobuje, ze do statistik k napt. 1. 7. 2008 nejsou zahrnuta vozidla registrovana
30.6.2008. Ve vyjime¢nych ptipadech také mtze dochazet k tomu, Ze jsou do statistik zahrnuta
vozidla registrovana jiz 1.7.2008. Toto se vSak tyka jen n€kolika desitek vozidel registrovanych
vzdy k 1.7. (ne na pfelomu kalendafnich roki). Vzhledem k celkovému rozsahu databaze
a dennimu poctu novych registraci ale tuto nepfesnost lze zanedbat. Druhou problematickou
oblasti, jiz vyznamng&j$i, jsou preklepy. Za obsah databaze zodpovida Ministerstvo dopravy
aspoji CR (dale MDSCR), resp. povéiené ufady. MVCR je pouze spravcem dat a celého
systému registrace a neni povinno opravovat pieklepy zplisobené ufedniky na registracnich
mistech. Namisto Skoda se tedy v CRV vyskytuje napt. ,,Skoida®, ,,skda“ ¢i ,,Skod* ,,Ducaty*
ma byt Ducati, ,,MBK Skylianer* je spravn¢ MBK Skyliner atp. Ttetim problémem je chybné
nebo neuplné vyplnéni jednotlivych polozek. Nap#. Skoda neni typ, ale znacka, dile napf.

znacka ,,932.18% neexistuje. Pokud se v datovém souboru vyskytuje v néjaké kolonce pomlcka,
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znamena to, ze Udaj nebyl zadan. Vozidel s netiplnym zaznamem o druhu nebo kategorii vozidla
bylo v CRV k 1.1.2008 dle vypoctu autora 145 745, coz odpovida piiblizné€ 2,15 % z celkového
poctu vozidel. Statistiky primérného stafi vozidel obsahuji neptesnosti diky zptisobu vypoctu.
Desitky vozidel maji vyplnén rok vyroby 1900. To poté zkresluje vysledny primér. Ctvrty
a zaroven posledni okruh nesrovnalosti se tyka prilozenych Ciselnikd. V CRV jsou misto nazvi
okresti uvadény pouze kody (napt. 3307 podle ¢iselnikd odpovida okresu Strakonice). Co vSak
znamena napt. ,,3209° z Ciselnikd zjistit nelze. Tyto kody jsou ale normalizované alze je
dohledat napt. na webovych strankach Ceského statistického ufadu (dale CSU). V &iselniku je
téZ napt. uvedeno oznaceni ,,SNV* pro druh ,,snézna vozidla“, v datovych souborech CRV se
vSak takovy idaj viibec nevyskytuje.

Pfi pouziti chybnych dat nelze vytvofit mapu zachycujici skute¢nost, proto je nutné se
chybnym datim vyhnout, pfipadné na zakladé¢ dobré znalosti tématu tyto chyby eliminovat

dodatecnou upravou dat.

2.2.2 DalSi zdroje dat

V CR existuje nékolik subjektil, které se CRV dale zabyvaji. Téz vhodnym pouzitim dal3ich
databazi lze pti vizualizaci dat CRV zvysit informacni hodnotu vysledné mapy. ProtoZe se prace
zabyva primarné CRV, budou zde moznosti vyuziti dalSich databazi pouze naznaceny. Vybér

bude proveden podle subjektivniho nazoru autora a neklade si narok na tplnost.

Svaz dovozcl automobill (dale SDA) poskytuje statistiky na zakladé CRV, ovsem vysledky
zvefejiiuje Gtvrtletnd a v nékterych piipadech i mésiéng, tedy Eastéji nez MVCR. Udaje se vzdy
tykaji novych registraci (tedy ne celkového poctu jako CRV) a jsou uvetejilovany i procentualni
zmeény Vv jejich poctu. Databaze je ptehledna a mtize slouzit k rychlé verifikaci udaja, jez ziskal
zpracovatel dat pfimo z CRV. Dale lze rychle vysledovat trendy (napf. statistiky novych regis-
traci jednotlivych znacek) a na zakladé toho se jimi podrobné zabyvat ptimo v CRV (Obr. 25).
SDA dale definuje obchodni tfidy vozidel a — oproti CRV — zvefejiiuje statistiky novych
registraci jednotlivych zastupci téchto tfid (napf. vozy nizsi stfedni tfidy, sportovni vozy atd.).
Na zakladé¢ vyctu zastupci (znacka, typ) obchodnich tfid zvefejnovanych SDA Ize pak
konkrétni idaje o obchodnich tfidach vyhledat ptimo v CRV, coz by bez ¢innosti SDA mozné
nebylo (Obr. 23).

CSU je statni instituci shromazdujici a zvefejiiujici nejriizn&jsi ukazatele. MoZnosti sou-
b&zného vyuziti dat CRV a CSU jsou vzhledem k rozmanitosti dat poskytovanych CSU
rozsahlé, v této praci bude zminéna jedna. Je mozné, ze praimérné staii registrovanych vozidel
koreluje s primérnym mésicnim piijmem obyvatelstva. Ob¢ statistiky tvoii podkladova data

pro slozeny kartogram (Obr. 19).
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KAPITOLA 3

Metody znazornovani tematického obsahu

Teprve nyni, po vyfeSeni otazek klasifikace metod tematické kartografie a obeznameni se s da-
tovou zéakladnou — jejimi vlastnostmi a chybami, je mozné kvalifikované rozhodnout, kterymi
metodami lze znazornit data CRV. VSech dvanact pouzitych metod lze rozd¢lit do tii skupin

podle vhodnosti pro vizualizaci dat CRV:

- metody nevhodné — CRV nenabizi data, jez by bylo mozné t€mito metodami vizualizovat
- metody mozné — metody, jez lze pouzit, ale s urCitymi omezenimi danymi naptf. méfitkem
vysledné mapy ¢i nedostateCnou podrobnosti datové zakladny

- metody vhodné — metody, jeZ Ize dobfe pouzit pro vizualizaci nejriznéjSich dat CRV

Struktura této kapitoly je =zcela podfizena tomuto rozd€leni. Za popisem kazdé
z pouzitelnych metod je mapa nebo vice map znazornujici data CRV vizualizovana konkrétni
metodou. Mapy byly vytvofeny (s vyjimkou anamorfni mapy — Obr. 26) softwarem ArcGIS
firmy ESRI.

3.1 Nevhodné metody

»Metoda pudorysnych ¢ar se pouziva hlavné pro ¢arové prvky topografického obsahu,
které v tematické mapé vytvareji tematicky obsah. Jde pfevazné o vodni toky a komunikace,

kde se druhem ¢ar nebo barvou vyjadiuje kvalita, napt. ¢istota toku nebo druh komunikace.*
»Vietoda pohybovych ¢ar (téz vektorova) se uplatiiuje vSude, kde je tfeba vyznacit smeér
pohybu, at’ jiz jde o dopravu, vzdusné proudy, obchod, nebo tendence Sifeni urc¢itého jevu.*

»Stuhova metoda (...) se Casto chape jako soucast metody pohybovych ¢ar. Kromé sméru
a kvality vyjadiuje zménou $itky pruhu i kvantitu: vodnost fek, frekvenci dopravy nebo jeji
objem.*

Zdroj viech ti citaci je Capek — MikSovsky — Mucha (1992), s. 187. Pro pouziti téchto
metod nenabizi CRV vhodna data.
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3.2 Mozné metody

3.2.1 Metoda bodovych znaku
Jako kartografickych vyjadfovacich znakd jsou pouzity bodové znaky. Capek — MikSovsky —

Mucha (1992) uvadi, ze se jeji pomoci znazoriuje za prvé poloha a za druhé kvalita ¢i kvantita
nespojitych bodovych objektd. Bodovymi objekty mohou byt skute¢né body (napt. body
geodetickych siti nebo koty) ale téz plosné prvky, které¢ se v méfitku mapy zobrazuji jako bod
(napt. prameny, vyznamné budovy anékdy iceld sidla). Aby bylo mozné plochu v mapé
zobrazit jako bod, musi byt tato plocha v méfitku mapy mensi nez 0,5%0,5 centimetri (Kanok,
1999).

Stejné jako se v redlném svété lisi parametry objektd, 1isi se i v mapé parametry bodovych
znaktll. Téchto parametri uvadi Vozenilek (2004) celkem Sest; tvar, velikost, struktura, vypln,
orientace a polohové urceni znaku. VSemi uvedenymi parametry lze znazornit kvalitu, avSak
kvantitu objektu lze zndzornit pouze parametrem velikosti. Cim vét§i, vyznamnéjsi apod. je
objekt, tim vét§im znakem je v mapé€ reprezentovan. Moznosti, jak kodovat informaci o kvantité
objektu existuje tolik, kolik pfevodnich vztahd Ize pouzit. Podle Veverky (2001) Ize kvantitu
vyjadfit za prvé linearnim vztahem (vzdalenosti zadkladna-horni hranice znaku ¢i vzdalenosti
levy-pravy okraj znaku). Za druhé je to kvadraticky vztah; hodnota je znazornéna plochou
znaku. Tento zplisob je nejpfirozengjsi, protoze mapa je také plocha. Obdobn¢ je vhodné
pfi vicedimenzionalnich zobrazenich pouzit vicedimenzionalni znaky. A konecné za tieti lze
velikost objektu znazornit pomoci kubického vztahu, kdy vysledkem je nejcastéji krychle ¢i
koule. V dvojdimenzionalnich mapach se pak takovy znak znazoriiuje bud’ pudorysné (vypada
tedy stejné jako Ctverec a kruh, jen je pouzito jiné funkcni zédvislosti — to ale vjem plochy
zkresluje) nebo v pseudoperspektivé (napiiklad pravy nadhled krychle). Pokud je pouzita
pseudoperspektiva, vztah pro vypocet plochy znaku se oproti kubickému pochopitelné zméni.
Spravnym stanovovanim parametru velikosti bodového znaku se kromé& Veverky (2001) po-
drobné zabyva téz Hojovec ... [et al.] (1987) ¢i Vozenilek (2004). Podle Slocuma ... [et al.]
(2005) dochazi k podhodnocovani velikosti vétSich, zejména kruhovych, znakl, proto je
velikost znaku urcend dle pfevodniho vztahu navic nasobena koeficientem rostoucim se zna-
zoriiovanou hodnotou. V prostiedi softwaru ArcGIS je tato funkce pfistupna jako Flannery

compensation, coz je jen jedna z existujicich moznosti.

Podle formy Kanok (1999) déli bodové znaky na geometrické, symbolické, obrazkové,
siluetové, pismenkové a Cislicové a dale uvadi, ze v§emi formami je mozné znazornit jak kvalitu
tak kvantitu jevu. Je ale patrné, ze pokud se metodou bodovych znakli znazoriiuje pouze kvan-
tita objektd (navic pouze jednoho jevu), nijak se tato metoda nelisi od jednoduchého karto-
diagramu (viz Obr. 21 a kapitola 3.2.5).

CRYV neobsahuje udaje vztahujici se k bodiim, pfesto vybérem dat s ostrivkovitym rozsi-
fenim jevu (t€ch neni mnoho) a volbou dostatecné¢ malého metitka mapy lze pomoci této

metody data vizualizovat. Vysledné mapy zobrazuje Obr. 1 a Obr. 2.
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Obr. 1

VOZY ZNACKY ASTON MARTIN

v Ceské republice k 1.1.2008
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Obr. 2

VOZY ZNACKY MAYBACH
v Ceské republice k 1.1.2008
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3.2.2 Metoda teckova

Kanok (1999) rozlisuje dvé metody tecek podle toho, zda je jimi znazornén kvalitativni, nebo
kvantitativni jev. Prvni metodu lze pouzit, pokud je cilem pouze lokalizace jevu do mapy.

V druhém ptipadé se znazoriiuje pomoci tecek kvantita jevu, a to dvojim zptsobem.

Pomoci topografického zpisobu se tecky do mapy umistuji do téch mist, kde se jev
ve skutecnosti nachazi. To vyzaduje podrobnou podkladovou topografickou mapu (v GIS
vhodnou vrstvu). Oproti tomu podstata kartogramového zptisobu tvorby teckové mapy spociva
v rovnomérném umist'ovani tecek do uzemnich jednotek a nasledném odstranéni hranic. Veli-
kost jevu je reprezentovana mnozinou te¢ek v dil¢ich ¢astech uzemi. Cim jsou pouzité uzemni
vice bude obraz pfipominat te¢kovou mapu vzniklou topografickym zpiisobem. Zadni

z teckovych map (Obr. 3 — Obr. 9) neni vytvotrena kartogramovym zptsobem.

Bez ohledu na zptisob tvorby mapy jsou diilezité dva parametry tecek: velikost a vaha.
Spravnému urCovani té€chto parametri se podrobnéji vénuje mimo Kanoka (1999) napf.
Veverka (2001). Vypoctené hodnoty se berou pouze orienta¢né, protoze s ohledem na pouzité
metitko je nutné rizné kombinace parametri zkouSet v meznich mistech vyskytu tecek.
Velikost tecky se kromé jiz zminéného méfitka mapy tidi jednak vyslednou hustotou (tecky se
nesmi piekryvat natolik, aby vytvofily jednolity agregat, kde jiz neni mozné rozpoznat kvantitu
jevu), jednak moznostmi reprodukce mapy a jednak fyziologickymi omezenimi lidského oka.
Kanok (1999) doporucuje volit minimalni velikost te¢ky od 0,5 do 0,7 mm pro mapy, které se
¢tou z bézné Cteci vzdalenosti (tedy 30 cm). V mapé lze také vyjadfovat riznou velikosti tecek
jejich riznou véhu (Capek — MikSovsky — Mucha, 1992) (Obr. 9).

Obr. 3 aObr. 4 ilustruji rozdil v hustoté teCek piipouziti rizné velikosti a vahy tecky.
Protoze v CR je na venkové méné vozidel neZ v urbanizovanych oblastech (Marada — Hudegek,
2006), lze pfi umistovani teéek pouzit rizné podkladové vrstvy (Obr. 5 — Obr. 7). Obr. 8
znazoriuje tecky umisténé pouze do zastavéné plochy. Obr. 9 ukazuje pouziti rizné vahy tecky

v jedné mape. Omezeni pfi tvorbé map pomoci teckové metody jsou diskutovana v kapitole 4.

3.2.3 Metoda dasymetricka

Dasymetricka metoda ukazuje oblasti se stejnou intenzitou (hustotou) jevu. Podobné jako
kartogram znazoriiuje data relativizovana k plose a zaroven rozdélena do tfidnich intervalt.

Kanok (1999) popisuje dvé dasymetrické metody.

Analyza teCkové mapy spociva ve stanoveni oblasti stejné hustoty teCek na spravné
vyhotovené teckové mapé a nasledném rozdéleni téchto oblasti do tfidnich intervald. Druha
metoda — kartogramicka analyza — je pouZzivana tehdy, ,.kdyz dil¢i jednotky kartogramu jsou
prilis velké, nebo chybi z urcitych casti izemi statistické udaje* (Kanok, 1999, s. 187)

Diky datim CRV vztahujicim se k relativné velkym tzemnim jednotkdm a nemoznosti
spravného vyhotoveni teckové mapy (viz kapitola 4) je mozné data korektné vizualizovat pouze

kartogramickou analyzou (Obr. 10).
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3.3 Vhodné metody
3.3.1 Metoda izolinii

»Metoda izolinii se pouziva pro kvantitativni znazornovani spojitych jeva. Izolinie se sestrojuji
zpravidla na zakladé bodového pole, v jehoz bodech jsou znamy hodnoty znazorniovaného jevu.
(...) znich se pak interpoluji body o zaokrouhlenych, pfedem stanovenych hodnotach. Izolinie

vzniknou proloZenim bodi stejnych hodnot kfivkami.“ (Capek — Miksovsky — Mucha, 1992, s.
188)

Capek (1979) rozeznava dva druhy izolinii podle charakteru jevu, ktery znazortiuji. Méni-li
se jev skutecn€ spojité, tzn. je-li v kazdém bod¢ charakteristickd hodnota (2%:-D i true 3-D
phenomena podle Slocuma ... [et al.] (2005) — viz kapitola 2.1), oznacuje tyto izolinie jako
pravé, skutec¢né. Je-li vSak hodnota svazana s izemni jednotkou (plochou, nikoliv bodem), jev
se méni sice plynule, nicmén¢ nespojité, proto takové izolinie oznacuje jako nepravé. ,Nepravé
izolinie nemaji zakladni vlastnosti pravych izolinii a jsou to pouhé arealové ¢ary ohranicujici
urcitd Gizemi (pfi tom ne vSechny areadlové Cary jsou zaroven izoliniemi). (...) jednotlivym
bodtim uvniti areali nebo na jejich okrajich zadnou pevnou hodnotu nepfisuzuji.* (Capek, 1979,
s. 264) Slocum ...[et al.] (2005) oznacuje mapy vzniklé pomoci pravych izolinii jako
izometrické a mapy vzniklé pomoci pseudoizolinii jako izopletické. Protoze CRV obsahuje
socioekonomickd data ménici se nespojité (jsou spojeny s plochou administrativnich jednotek),
Obr. 11 a Obr. 12 znazoriuji pseudoizolinie a podle terminologie Slocuma ... [et al] (2005) jde
o izopletické mapy. Postup pfi tvorbé izolinii a pseudoizolinii je totozny, z pragmatickych
divodt bude v nésledujicim textu pouzivan pouze pojem izolinie.

ArcGIS nabizi v extenzi Geostatistical Analyst nékolik moznosti interpolace. Pro konstrukci
Obr. 11 byla zvolena metoda Kriging. Podle terminologie Capka (1979) jsou na Obr. 11 izooiky
(tedy linie spojujici mista se stejnou hustotou). Uskali piitvorbé map izolinii v prostiedi

ArcGIS jsou diskutovana v kapitole 4.

3.3.2 Metoda barevnych vrstev

Jevy, pro které jsou k dispozici izolinie, lze téZ vizualizovat metodou barevnych vrstev. Prostor
mezi izoliniemi tvofi plochy, jez se vypliuji barvou. Slocum ... [et al.] (2005) rozeznava jen
metodu izolinii (isarithmic mapping — viz kapitola 2.1). Vysledna mapa je pak pouze jinak
graficky vyjadfena. Podle ngj existuji nasledujici zpiisoby vizualizace povrchu: pomoci
vrstevnic (contour lines), hypsometrickou stupnici (hypsometric tints), plynulou stupnici jedné
barvy (continuous tones), blokdiagramem (fishnet symbolization), stereoskopickymi snimky
(stereo pairs) a anaglyty (anaglyphs). Metoda barevnych vrstev tak odpovida dle Slocuma ...
[et al.] (2005) grafickému znazornéni pomoci hypsometrické stupnice. Pro spravnou konstrukci
mapy metodou barevnych vrstev je nutna znalost zasad uziti barvy ke kvantitativnimu rozliSeni

jevua. Tyto zasady popisuje napt. Vozenilek (2004).

Obr. 12 znazornuje totozna data jako Obr. 11, jen je pouZzito misto vrstevnic (izooik) plynulé

stupnice jedné barvy (dle Slocuma ... [et al.] (2005) continuous tones).
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3.3.3 Metoda arealova

»Arealova metoda se pouziva pro vyjadreni kvalitativniho rozliSeni jevu. Pomoci této metody se
vyznacuji plochy, na nichz se vyskytuje urcity jev. Plochy vznikaji na zaklad¢ urcité rajonizace,
regionalizace nebo typologie.” (Kanok, 1999, s. 47) Podstatou téchto procest je na zakladeé
predem stanovenych kritérii vybér t€ch izemi, v nichz se jev nachazi v urCité miie. Tato izemi

se pak znazorni do mapy coby aredl (s jiz kvalitativni povahou).
Kanok (1999) definuje z hlediska vymezeni arealy:

- ohrani¢ené — maji jednoznaéné vymezenou hranici (staty, lesy, geomorfologické jednotky...)
- presné neohranicené — nemaji jednozna¢né vymezenou hranici — jev se uvnitf arealu vyskytuje
ve zvysené mife, ale mimo areal se vyskytuje také (napf. areal rozsiteni zvéte)
- oteviené — liniové znazornéni pasma, ve kterém jeden areal plynule pfechazi do druhého
(napft. hranice vyskytu polarni lisky)
- dynamické — znazoriiuji postupny zabor tizemi v Case (napf. zmensSovani aredlu vyskytu
ohrozeného biologického druhu v pribéhu poslednich let)
Podle prostorového uspotradani se arealy déli na izolované, dotykové a piekryvajici se.
Pro rozliseni arealti 1ze pouzit nasledujicich grafickych vyrazovych prostiedki:

- barvy
- rastru bodového a ¢arového, rastru dezénového
- rastru pismenkového a Cislicového
- paltonového rastru
- popisu

Podle Kanoka (1999) je v soucasné dobé nejrozsifenéjsi zptisob rozliSeni arealti barvou. Je
mozné jimi vymezit arealy ohranic¢ené, izolované i dotykové. U rastrii bodovych a ¢arovych je
nutné s ohledem na charakteristiky jevu vhodné pouzit i parametry rastru, zejména velikost
(sitka cary), hustota bodu (Car) a orientace. Dezénovy rastr je slozen z malych geometrickych,
symbolickych a obrazkovych znaki (napt. znak pro jehlicnaty les, louku ¢i bazinu). Pismenkové
a Cislicové rastry jsou de facto dezénové rastry, jen je misto uvedenych druhti znakd pouzito
pismen (i celych slov) nebo cislic. Paltonového rastru se vyuziva pro vizualizaci dynamickych
arealt. Typickym ptikladem rozliSeni aredld popisem je politickd mapa svéta, kde kazdy areal
ma jedine¢ny nazev.

Capek — Miksovsky — Mucha (1992) uvadi, Ze je nutné areily ohraniéené a piesné ne-
ohranicené graficky rozliSovat pritomnosti a absenci hrani¢ni linie (viz Obr. 16 a napt. Obr. 13).

Lze vidét, Ze arealova metoda nabizi vice moznosti grafického ztvarnéni arealt. Obr. 13, 14
a 16 znazoriuji arealy barvou, Obr. 15 rastrem. Ten je navic kvalitativni — smérem c¢ar zna-
zoriuje arealy vyskytu dvou odlisnych jevt. Tyto areély jsou izolované, dotykové i prekryvajici
se. Patrné nejspornéj$im momentem je stanoveni vhodné hranice vyznamnosti (srov. Obr. 13
a Obr. 14, viz kapitola 4).
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3.3.4 Metoda kartogramu

»Kartogramy jsou jednoduché tematické mapy, kde zakladem je kartograficky areal, ktery je
nositelem jedné (vyjimecné dvou €i vice) kvantitativnich tidaji ve smyslu relativnich hodnot.
(...) Kartogramy jsou nejcastéji vyuzivané prostfedky vyjadfeni kvantity v mapé€.“ (VoZenilek,
2004, s. 67)

Veverka (2001) rozliSuje kartogramy na pravé a nepravé podle toho, zda jsou absolutni
udaje vztazeny k ploSe, nebo k jiné absolutni hodnot¢ (napt. poctu obyvatel). Vozenilek (2004)
nepravé kartogramy (viz Obr. 18) nepovazuje za metodicky spravné, protoze miize dojit
k nespravnému vjemu a nésledné interpretaci mapy. Vjem je totiz z fyziologického hlediska
ovlivnén velikosti plochy, kterou zaujima. Vysledkem toho je podhodnoceni vyznamu plosné
malych Uzemi, na nichz ¢asto byvaji koncentrovany socioekonomické jevy, a piilisné nad-

hodnocovani vyznamu perifernich oblasti. Obr. 18 je dale diskutovan v kapitole 4.

Vozenilek (2004) d¢€li kartogramy podle pouzitého tizemniho dé€leni celkové plochy na kar-
togramy s geografickymi hranicemi (napf. administrativni jednotky, fyzickogeografické oblasti
nebo ekologické rajony) a kartogramy s geometrickymi hranicemi (napf. zemépisna sit’). CRV
obsahuje data pouze za administrativni jednotky, tudiz vSechny kartogramy (Obr. 17 — Obr. 20)

jsou kartogramy s geografickymi hranicemi.
Vozenilek (2004) popisuje pét zakladnich druhti kartogramii.
1) Jednoduchy kartogram znazoriuje pro jednotlivé arealy jednu hodnotu (Obr. 17, 18 a 20).

2) Slozeny kartogram vyjadiuje vice hodnot (nejcastéji dv€) a zaroven svymi parametry
vyjadfuje i vztah mezi nimi, proto se t€émto kartogramim také fika vztahové. Je-li statisticky
vySetiena a prokdzana zavislost mezi hodnotami dvou jevi, jedna se o vztahovy korelacni kar-
togram. Neni-li vztah statisticky prokazan, avsak je z logickych diivodii mozny, jedna se o vzta-
hovy pseudokorelac¢ni kartogram (Obr. 19). Prokazovani statistické zavislosti dvou jevil se
vénuje Hojovec ... [et al.] (1987). Pro sestaveni tfidnich intervali obou jevii musi byt pouzito
stejné metodiky. Pfisamotné vizualizaci se pak pouziva dvou (nejlépe na sebe kolmych)

liniovych rastrid, kdy jednotlivé tfidni intervaly jsou rozliSeny hustotou linii.

3) Strukturni kartogram umoziuje strukturou vyjadfit relativni zastoupeni jednotlivych
slozek jevu. Plochy arealti se rozd€li do past obvykle 1-3 c¢m Sirokych. Tyto pasy jsou pak dale
déleny podle procentualniho zastoupeni slozek jevu na uzsi. Tyto jsou rozliSovany rastrem, prip.

barvou.

4) Sitovy kartogram znazoriiuje hodnoty uvnitt geometrickych hranic (viz. vyse).

5) Objemovy kartogram je znazornéni jednoduchého kartogramu v pseudoprostoru, kde je
kvantita vyjadfena vyvysenim zakladny jednotlivych arealti (Obr. 20).

Moznosti, jak graficky vyjadiit hodnoty v jednotlivych tizemnich jednotkach, uvadi Slocum
... [et al.] (2005) pét: vyska (perspective height — v pripad¢ pouziti objemového kartogramu),
velikost (size — velikost teCek v pravidelném teckovém rastru), velikost mezer (spacing —

vzdalenost mezi liniemi v liniovém rastru), barva (lightness) a orientace (orientation — u lini-

ového rastru).
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Obr. 20

HUSTOTA VOZIDEL

v okresech Moravskoslezského kraje k 1.1.2008

Vyska sloupce znazoriuje
poéet vozidel na km?

LMesto

79,758

Bruntal
33,09

NovyJicin
85,91

Erydek-Mistek
88,92

Zdroj: CRV



3.3.5 Metoda kartodiagramu

Metodou kartodiagramu se znazoriiuje kvantita jevu. Capek — MikSovsky — Mucha (1992)
popisuje metodu lokalizovanych diagramii a metodu kartodiagramu jako dvé rovnocenné
metody. Mezi nimi je rozdil pouze v tom, ze misto pro body v ptipadé metody lokalizovanych
diagramt jsou metodou kartodiagramu znazornéna data pro izemni celky. Diagramy jsou pak
lokalizovany do stfedu ¢i do té€zi$té izemi. Na prvni pohled se tyto dvé metody nelisi, protoze
pouzivaji stejné vyjadiovaci prostiedky, ,takZe se nékdy tyto metody nerozliduji (Capek —
Miksovsky — Mucha, 1992, s. 186). Vozenilek (2004) klasifikuje kartodiagramy na zakladé sé-
miologického principu na bodové, liniove a plosné€ lokalizované. CRV neobsahuje data vztahu-
jici se k liniim ani k bodim. Omezeni moznosti vizualizace dat za okresy a vliv méfitka mapy
na tvorbu bodové lokalizovaného kartodiagramu jsou zminéna v kapitole 3.2.1 pfi pouziti
bodovych znaki a jsou téz diskutovana v kapitole 4. CRV nabizi Sirokou skalu dat vhodnych
pro vizualizaci plos$né lokalizovanymi kartodiagramy. Veskeré vytvorené kartodiagramy (Obr.
21 — Obr. 25) jsou plosné lokalizované. Diagramy se do mapy umist'uji podle urcitych pravidel,

ktera zminuje napt. Kanok (1999).

Kanok (1999) podle zpiisobu konstrukce a poctu znazorniovanych jevil rozliSuje celkem

sedm druhti plo$nych (plo$né lokalizovanych) kartodiagramt.

1) Kartodiagram jednoduchy (téZ bodovy kartodiagram) znazormuje jen jeden jev (Obr. 21
a Obr. 22)

2) Kartodiagram slozeny znazornuje soucasn¢ nekolik jevt. Pro kazdy jev je pouzit jiny typ
diagramu (napf. trojuhelnik a ¢tverec) nebo stejny typ, ale v tom piipade je nutné je vzajemné
odlisit barvou ¢i rastrem. Podle poctu mérnych jednotek (poctu druhi) pouzitych diagramii jsou
poté rozliSovany kartodiagramy jednomeéfitkové a viceméfitkové. Je nutné pro vSechny

diagramy sestrojit stupnici, podle niz byly diagramy konstruovany.

3) Kartodiagram souctovy je mnozina diagramti umisténych v mapé, znichz kazdy
vyjadfuje absolutni hodnotu jevu a zaroven svou strukturou i jeho vnitini rozriiznénost (Obr.

23). Tento typ kartodiagramu nese vice informace nez kartodiagram jednoduchy.

4) Kartodiagram strukturni se od pfedchozich kartodiagrami souctovych lisi v tom, Ze sice
stejn¢ jako ony zndzornuje strukturu jevu, ale uz ne jeho kvantitu. VSechny diagramy v mapé
jsou tak stejné velké. Velikost vyseCe v pfipadé kruhového diagramu odpovida pouze
procentualnimu zastoupeni jednotlivych slozek a zcela chybi znazornéni kvantity jevu, coz je

jednim ze zakladnich charakteristickych znakd metody kartodiagramu.

5) Kartodiagram srovnavaci je mnozina diagrami v map¢, u nichz kazdy je sloZzen ze dvou
dil¢ich. Jeden je pro vSechny diagramy v mapé stejny — je bran jako referenc¢ni hodnota —
zatimco ten druhy uz znazoriuje konkrétni hodnotu (Obr. 24). To dovoluje jednoduché srovnani
sledovaného jevu ve sledovanych uzemnich jednotkach. Jako referenci lze vzit primér za celé

mapované uzemi nebo velikost jevu optimalni, vychozi ¢i perspektivni.

6) Kartodiagram dynamicky znazornuje hodnoty jevu, ktery se béhem cCasu na danych

uzemnich jednotkach méni. MozZnosti, jak konkrétné lze vyjadfit zmeénu v Case, jsou v zdsadé
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dvé: pomoci dvou piekryvajicich se diagramti rizného tvaru nebo pfimo pomoci sloupcového

grafu lokalizovaného do sledovaného uzemi (Obr. 25).

7) Kartodiagram anamorfézni v sobé spojuje vlastnosti metod kartodiagramu a anamorfozy.
Do anamorfovaného podkladu se zanaSeji uzemni jednotky stejnym zptisobem anamorfované,
jejichz velikost ovSem odpovida velikosti jevu. V podstaté se jedna o noncontiguous area
cartogram tak, jak ho popisuje Slocum ... [et al.] (2005) (viz kapitola 3.2.6) s tim rozdilem, ze

anamorfované jsou i obrysy uzemi.

3.3.6 Metoda anamorfozy

Metoda anamorfozy vyjadiuje kvantitu jevu zménou plochy nebo tvaru izemi. Matematicka
kostra mapy (kartografické soufadnice) je zcela deformovana kviili zvyraznéni tematického
obsahu. Anamorféza je rovnéz vyhodna piiznazornovani pfiliS§ nerovnomérné rozlozenych
jevua. Plati obecna kartografickd zdsada nazornosti, kvtli které se uzemi s nejvetsi koncentraci
jevu pretvori (anamorfuje) tak, aby byl jev 1épe Citelny. Vozenilek (2004) uvadi tfi druhy
anamorfozy. Nejpouzivangj$im druhem je obecna anamorféza, kde plochy tizemnich jednotek
odpovidaji kvantité jevu vyskytujiciho se v té€chto jednotkach. Obrysy tzemnich jednotek se
zachovavaji nebo geometricky zjednodusuji, avSak sousedstvi a ptiblizna poloha by mély zistat
zachovany kvuli identifikaci. Pfi kruhové (radialni) anamorféze se uzemi deformuje pomoci
soustfednych kruznic vyjadiujicich stejnou kvantitu jevu. Jako piiklad lze uvést zndzornéni
Casové dostupnosti centra. Tretim druhem je ekvivalentni ploSnd anamorféza jez se pouziva
pii schematizaci Gzemi. Spociva v nahrazeni ptivodni obrysové ¢ary pravouhle lomenou linii.

Tak vznikne Gzemi o plose ekvivalentni s plochou toho pivodniho.

Slocum (2005) uvadi jiné c¢lenéni druh@ anamorfozy. Zakladni Clenéni je na distance
cartograms (coz lze ptelozit jako mapy pretvoienych vzdalenosti — obdoba radidlni anamor-
fozy) a na area cartograms (mapy pietvorenych ploch). Ty dale d€li na contiguous (ptiléhajici)
a noncontiguous (nepiiléhajici). V piiléhajicich anamorfnich mapach spolu sousedi tUzemni
celky tak jako ve skutecnosti, avSak plocha jejich uzemi je pfetvofena. V nepfiléhajicich
mapach spolu tzemni celky nesousedi a velikost rozestupd mezi nimi pak znazoriiuje
kvantitativni rozdil. Takto upravené uzemni celky jsou pak lokalizovany do nepietvorené

obrysové mapy.

CRV obsahuje kvalitativni tdaje vztahujici se pouze k administrativnim jednotkam
(plochdm), tudiz nelze pouzit radidlni anamorfézu. Ekvivalentni plo$nd anamorfoza zase

nezachycuje tematicka data. Tudiz ptichazi v tvahu jen obecna anamorféza (Obr. 26).
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o 22 NAKLADNI VOZIDLA
v okresech Olomouckého kraje k 1.1.2008

]

\ 12000
\ ) 5000
1000

Pocet nakladnich vozidel
odpovida plose kruhu

Prostéjov

Zdroj: CRV




‘uojorld UsBeMSY|OA & ¥ zZuag-sepaolapy ‘ST snxeT ‘rX senbep :nosl Apiy jusnxnj Ajigowojne jupeiso (q
"wo /6°G nigwnid o nwelbeip epirodpo zoo ‘64 zel ifely ojuwioy A Apiiy Jusnxnj pliqowolne 18904 ‘ninpiniis eznod efnzeiqoz eyeid ojssw juelH oid weibeiqg (e
'uzod

00l
00€

vas AYO ‘eloipz

Msaesowoyir

fsegoyip 008

nynJy aso|d
epJA0dpo [9pIZoA }820d

Misuliz

BUIQOSAN
ASzZa|soySABION

Misuszid

Asegopans

Aoepelyanolesy
Aysieropey

aeiso [
g ZUag-sepaIs\ _H_

gvipny [ eUeId 0153 JUAEH

800211 1 ¥Q yoifesy A
NTI9OINOLNY HOINSNXNT vVdldl

£C 190



NYD :foipz

w oy 0

82J9A)Q aso|d
epIA0dpo |9pIZOA }890d

NOABZES peu Jepz

0000S

Qlgall

eAe|yIr

00004
00006

¥6€88

Aowyjed

0 dFNNEd

800Z°L 'L X eulDosAA aleay ysasanjo A
13dIZOA 1300d

poJg ADQIIABH

rc 190



% 0
% 0l

% 0¢

0 )39j0l0d
nwjojfezeyopaid nosdo
[9p1zoA niod jsnueN

200z hi9loj0d 'z
200z 19loj0d *|
002 Bel0j0d g
00z 118jojod "},

3 — =
L00¢Z © 900¢ Y9919] A ¥ yoileay A
IMNZNS 13AIZOA NLD0d 1SNAUVN

£C 490



80021 "L X ¥ udifes A
14dIZ0A 1390d



KAPITOLA 4

Diskuze

Chyby, které CRV obsahuje, byly popsany jiz v kapitole 2.2.1. Co nelze povazovat za chybu,
ale s ¢im je nutno pfi zpracovani dat a interpretaci vyslednych map pocitat, je samotna metodika
registrace. Nékterd vozidla jsou sice registrovana napi. v Praze (kde maji vétsi firmy casto sva
generalni feditelstvi), ale operuji pouze v okoli mistni (napt. krajské) pobocky nebo naopak
po celé CR. Z map zobrazujicich data CRV tudiz nelze vyvozovat zavéry, Ze nejvétsi mnozstvi
vozidel Ize spattit v prazskych ulicich nebo Ze nejvétsi problémy s dostupnosti sidel autobuso-
vou dopravou maji kvtli nizkému poctu registrovanych autobusii napt. v okrese Prerov (viz
Obr. 18).

Jiz bylo uvedeno (viz 2.2.1), Ze data jsou od 1. 1.2008 poskytovana i za obce. Tato statistika
obsahuje tfi Casti podle lokalizace — idaje vztazené k okresiim, povéfenym obcim a obcim.
To znamen4, Ze okresni mésta jsou v jednom datovém souboru uvedena celkem tfikrat. Tudiz
i néktera vozidla se zde objevuji tfikrat — jednou coby registrovand v daném okrese, jednou
v povéfené obci a jednou na uzemi obce. Neni vSak zndmo, kolik z nich je kde registrovano.
Soucet poctu vozidel ve vSech obcich se proto lisi od souctu poctu vozidel registrovanych
v okresech fadové o miliony vozidel (coz predstavuje odchylku v desitkach procent). Cela tato
statistika tak podava zna¢n¢ neptesné informace, proto nemize byt pouzita jako podklad pro te-
matickou mapu, byt by tato data jakozto velmi podrobnéd byla vhodnéa napt. pro teckovou ¢i

dasymetrickou metodu (viz dale).

Pfi zpracovani dat a nasledné tvorb&é map byl pouzit software MS Office 2003, ESRI
ArcGIS a Adobe Illustrator CS2 (ten pouze pro tvorbu anamorfni mapy — Obr. 26). MS Excel je
pro potieby upravy datovych soubori stazenych z webovych stranek MVCR dostacujici. Pro pl-
né vyuziti moznosti programu je nicméné vhodna pokrocila uzivatelskd znalost. Aplikace
ArcCatalog a zejména ArcMap obsahuji rozmanité nastroje, jejich pouziti pro potieby tematické
kartografie je ovSem ponckud omezené. Software umoziuje automaticky vytvotit mapu pouze
metodou teckovou, kartogramu, kartodiagramu, izolinii a barevnych vrstev, leckdy ale i zde
existuji jistd omezeni (napf. neni mozné pouzit kartogramovy zptsob teckové metody). Je nutné
také dodrzovani kartografickych zédsad; program totiz bez zdsahu autora automaticky generuje

legendu, meétitko a dal§i kompozicni prvky bez ohledu na tato pravidla. ArcScene vytvari
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pseudoprostorova znazornéni (Obr. 20), vzdy ale v perspektivé, tudiz vysledny vjem muize byt

pongkud zkreslen. Velmi zde tedy zalezi na vhodném nastaveni pozorovaciho thlu.

Metodu bodovych znaku sice 1ze pouzit, ale na malé mnozstvi dat CRV. Tato data by méla
byt nespojita (ostrivkovité rozsiteni jevu). V tvahu tedy pfipada napt. rozsiteni exkluzivnich
znacek vozidel. Automobily znacky Porsche jsou v CRV uvedeny jednak spravng, dale ale také
jako ,,Porshe‘ a ,,Porche®. Pocet automobill registrovanych s chybné uvedenym nazvem je vzdy
jen né&kolik (Zasto pouze jedno), proto pravé u téch znagek, jejichz vozidel je v CR pouze par
kust, by mohlo nezahrnuti takovychto polozek znamenat vyznamnou statistickou chybu. Je tedy
nutné v té€chto pfipadech vénovat zvysSenou pozornost vyhledavani pteklepd v databazi. Pokud
je viak nazev znacky vozidla uveden spravné a piesto se podle statistik vyskytuje na tizemi CR
pouze jedno ¢i dvé vozidla, lze tuto statistiku povazovat za spravnou. Jedna se totiz nejspise
o skute¢n¢ vyjimecné znacky (napi. Maybach — dvé vozidla — viz Obr. 2 nebo jediny motocykl
znacky Imperial z roku 1927 registrovany v okrese Zlin). Jako nepostradatelnou se v takovychto

ptipadech jevi znalost tématu.

Obr. 1 a Obr. 2 znazoriiuji data za okresy, které jsou v pouzitém métitku (1 : 3 500 000)
veétsi nez Kanokem (1999) udavany rozmér 0,5%0,5 cm vhodny pro to, aby bylo mozné plochu
znazornit bodovym znakem. Zobrazovana data maji ovSem natolik diskrétni charakter, ze byl
z divodu lepsi Citelnosti a estetiky mapy zvolen bodovy znak vyrazné vétsi nez zobrazované
uzemi (okres). Tento pak svou plochou vyrazné prekryva nejen pivodni okresy, ale i n¢které
priléhajici.

Je patrné, Ze metodu bodovych znakll neni mozné zcela bez vyhrad pouzit jak z divodu
datové zakladny, tak z divodl kartografické korektnosti. Piesto miize vzniknout ptehledna

mapa malého méfitka, ktera podava prostou informaci o rozmisténi jevu.

Vérohodna data jsou zvefejiiovana pouze za okresy (viz vyse), coZ jsou i pro pouzité me-
fitko map zhotovenych te€kovou metodou (1 : 2 000 000) pomérné velka uzemi. ArcMap ne-
umoziuje pouzit kartogramovy zptsob tvorby teckové mapy. Také tecky rozmistuje nahodné
anelze zajistit nepfekryvani teCek. Pokud neni zvolena moznost fixed place, mapa vypada
pii kazdém otevieni souboru jinak. Obr. 3 aObr. 4 ukazuji, jak vypada mapa vznikla
automaticky z udajii za okresy. Na map¢ lze vidét bila mista tam, kde se vSak vozidla vyskytuji
ateCky tam, kde se vozidla nevyskytuji. Vérngjsi obraz skuteCnosti podava Obr. 3, kde je
pouzito mens$i vahy teCky. Tato mapa ovSem vzhledem k velikosti tecky (2 pt.) klade vyssi
naroky na reprodukci. Z diivodu Citelnosti kartografické informace (tecky lze spocitat), se zda
byt vyhodné pouziti riiznych vah tecek. TeCky jsou spocitatelné v oblastech s vysokou hustotou,
zaroven ale v oblastech sniz§i hustotou zachycuji diky své niz§i vaze stav bliz§i realité.
Moznost uziti vice vah te¢ek (Obr. 9) Slocum ... [et al.] (2005) ani Robinson ... [et al.] (1995)
nezminuji a do jedné mapy se podle nich umistuji tecky pouze jedné velikosti. Navic se zadny
ze zpracovanych zdroji nezabyva psychologickym piisobenim pouziti dvou riznych vah tecek.
Problémem tak ziistdvaji poméry mezi vahami a velikostmi tecek tak, aby nedochézelo

ke zkresleni vjemu (napf. podhodnocovani vyznamu oblasti znazornénych vétsi velikosti tecky).
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Blize vérnému zachyceni skute¢nosti je topograficky zptisob tvorby teckové mapy. Otazkou
ale ztistava volba vhodné podkladové vrstvy. Vrstvu zastavéné plochy (Obr. 8) je mozné pouzit,
ovsem vzhledem k velikosti a mnozstvi polygonti je nutné je s ohledem na pouzité métitko
generalizovat, napt. podle rozlohy zastavéné plochy obci ¢i poctu obyvatel. Je nutné dale pocitat
stim, ze existuji rozdily v hustoté zalidnéni v jednotlivych velikostnich kategoriich obci.
Vzhledem k automatickému umistovani teek existuje vétsi pravdépodobnost umisténi tecky
do relativné vétsiho polygonu mensich obci. Pritom pravé ty mivaji nejmensi hodnoty hustoty
zalidnéni. Pouziti vrstvy obci podle poctu obyvatel (Obr. 5 — Obr. 7, ¢astecné téz Obr. 8) také
neni zcela bez vyhrad kvili nejednozna¢né volbé hranice vyznamnosti a kvlili nerovnomeérnosti

v rozmisténi vozidel v riznych oblastech (Marada — Hudecek, 2006).

Teckovych map bylo vytvofeno celkem sedm proto, aby bylo mozné jejich vzajemné
srovnani a nalezeni v ramci moznosti nejlepsiho feseni. Proto jsou vSechny v jednotném méfitku
a zobrazuji totozna data. Zadna ze zhotovenych te¢kovych map neni zcela bez vyhrad (viz
vyse), presto lze fici, Ze mapa, kterd se ziejmé nejvice blizi vérnému zachyceni reality, je
vytvoiena topografickym zplisobem vyuzitim vrstvy zastavéné plochy obci vétSich nez 1500
obyvatel (Obr. 8). Dokud neza¢nou byt zvefejiiovana reliabilni data o pocétu registrovanych

vozidel za obce, nebude mozné zhotovit teCkovou mapu vét§iho métitka (napt. pouze okres).

Ze dvou dasymetrickych metod popisovanych Kanokem (1999) nelze pouzit dasymet-
rickou analyzu teckové mapy z divodu nemoznosti spravného vyhotoveni teckové mapy
v softwaru ArcMap daného jak samotnym softwarem, tak datovou zakladnou. Proto ptichazi
v uvahu pouze kartogramickd analyza. Moznost tvorby dasymetrické mapy z kartogramu
Slocum ... [et al.] (2005) viibec nezminuje. Mapy jsou pak vytvateny stejné jako teckové mapy
za uziti vhodné podkladové vrstvy, pouze je jina povaha zndzorfiovanych dat (kvantitativni a re-
lativizovand) a jejich graficka reprezentace (tecky a plochy). Pti kartogamické analyze v pros-
tredi ArcGIS existuje vice moznosti tvorby. Podle atributu hustoty vozidel se vyberou okresy
ze stejnych tfidnich intervall, které se pak slouc¢i (funkce Eliminate) — viz Ptiloha 3. Druha
moznost spociva v manualnim vytvofeni novych polygonii (editacni funkce) — viz Obr. 10. Tato
moznost je pracnéjsi, ale odstranuje hranice administrativnich jednotek, jejichz absenci se obec-

n¢ dasymetrické mapy vyznacuji. Automatickou tvorbu dasymetrické mapy ArcGIS nenabizi.

Mapy vytvorené metodami izolinii a barevnych vrstev lze kompletn¢ vytvofit v softwaru
ESRI. Nejsporngjsim momentem je volba vhodné interpolacni metody, jichz ArcMap nabizi
v extenzi Geostatistical Analyst celkem Sest. Neni nédplni této prace je vzajemné porovnavat.
Prvnim krokem tvorby mapy je generovani centroidli (bodového pole) z vrstvy okrest (funkce
Feature to point). To vede piirozdilném nastaveni jednoho parametru ke dvéma rozdilnym
vysledkiim — viz Pfiloha 4. Vzniklé rozdily mohou vyslednou mapu mirn¢ zkreslit. Jako

presnéjsi se jevi generovani bez volby moznosti Inside.

Tvorba map metodami izolinii a barevnych vrstev je pomérné casové narocna a kvili malé
podrobnosti datové zakladny podava pouze schematicky obraz o distribuci jevu. Pokud jsou
ovSem tyto vlastnosti spolu s ucelem vzniku mapy zohlednény pii jeji tvorbé, je mozné uvedené

metody oznacit za vhodné.
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Stanoveni hranice vyznamnosti pii arealové metodé je nutné pouze u vozidel, ktera se
vyskytuji ve vétsSin€ (vSech) administrativnich jednotkach. Exkluzivni znacky vozidel (viz Obr.
14) se vyskytuji pouze v n€kterych okresech, proto se hranice vyznamnosti nestanovuje. U téch-
to znacek neni nutné tolik dbat na vyhledavani pteklepti v databazi jako pfi pouziti metody

bodovych znakt (viz vyse), nebot’ zde neni dilezita kvantita, ale pouze kvalita.

Hranice vyznamnosti se stanovi v zavislosti na tom, co ma dand mapa znazornovat. Nad-
primérné mnozstvi dvoutaktnich automobild (Obr. 13 a Obr. 15) je vhodné pro znazornéni
relativn€ vyssiho poctu registrovanych vozidel. Hranice 1 % (Obr. 14) je zase vhodna pro zna-

zornéni okrest s nejvyssim relativnim zastoupenim.

V aplikaci ArcMap je tvorba jednoduchého kartogramu casoveé nejmén¢ narocna ze vsech
vhodnych metod. Software ESRI umoziiuje vytvofit vSechny druhy kartogramu pouzitelné
pro data CRV. Konstrukce strukturniho kartogramu je pomérné slozita a Citelnost vysledné ma-
py je horsi, proto neni vyhotoven. Kanok (1999) popisuje strukturni kartogram i kartodiagram.
Ob¢ metody v tomto ptipadé nesou totoznou informaci (relativni zastoupeni slozek jevu), pouze
jejich grafické wvyjadfeni je odlisné. ArcMap dovoluje jednoduse vytvofit strukturni
kartodiagram, proto je vhodnéj$i pouzit tento nez strukturni kartogram, ktery automaticky
v ArcMapu zhotovit nelze. Softwarova omezeni pfitvorbé objemového kartogramu jsou
zobrazovani v perspektivé a téz kvalita exportovaného rastru z aplikace ArcScene (je mozné

vidét jednotlivé fady pixelt — viz Obr. 20).

Zejména pro metodu kartogramu Slocum ... [et al.] (2005) pozaduje volbu ekvivalentniho
zobrazeni, jinak dojde ke zkresleni vjemu. Pro Kfovdkovo zobrazeni (souf. systém S-JTSK)
pouzité v Obr. 1 — 25 i Gauss-Kriigerovo zobrazeni (souf. systém S-42, Obr. 26) jsou hodnoty

plos$ného zkresleni v pouzitém métitku (1 : 2 000 000 a mensi) zanedbatelné.

Kartodiagram je vhodna metoda, nicméné vzhledem k dominanci Hlavniho mésta Prahy je
v nékterych pripadech lepsi diagram pro tento izemné nejmensi kraj vynechat (Obr. 23). Také
je mozné zobrazovat data za okresy v ramci kraje, avSak bud’ je dominance centra ptili§ velka
(vznika podobna situace jako v piipadé Prahy a zbytku CR) nebo jsou rozdily mezi okresy
minimalni, takze diagramy se od sebe pfili§ nelisi. Na Obr. 23 je diagram pro Hlavni mésto
Praha zobrazen mimo mapované uzemi. Pokud by byl umistén piimo v administrativni jednotce,
mohlo by dojit k chybné interpretaci mapy, nebot’ na rozdil od vSech ostatnich diagramii nenese
informaci o kvantité. Zanesly-li by se dale do Obr. 23 udaje o poctu prodejct jednotlivych
znacek v krajich, vznikla by komplexni mapa, kterd by mohla vysvétlit napt. dtivod nejvyssiho
relativniho zastoupeni Audi A8 v Moravskoslezském kraji. Jednoduchy kartodiagram je mozné
graficky ozvlastnit napt. barevnym prechodem vypln¢ administrativnich jednotek i samotnych
diagramti (Obr. 22) a zvysit tak atraktivitu mapy. Tvorba slozeného kartodiagramu je jedno-
ducha, ale je tfeba dbat na vybér vhodnych dat, jinak mohou vznikat konfliktni situace
prekryvani diagramti. Plné automatickou tvorbu srovnavaciho kartodiagramu software
neumoznuje. Je proto nezbytné parametry diagramil nastavovat ruc¢né€ a rucné je téz lokalizovat
do mapy. Tvorba dynamického sloupcového kartogramu je snadna a nabizi mnozstvi riznych

nastaveni parametrll diagramu.
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Pomoci softwaru ArcGIS nelze automaticky vytvotit mapu metodou anamorfozy. Pro tvor-
bu mapy obecnou anamorfézou je proto nutné pouzit graficky software. Ten mulze byt
i pomérné jednoduchy — napt. Malovani, coz je bézna soucast MS Windows. Protoze neni
mozna automatickd tvorba anamorfnich map, miize dochazet k riznym vysledkiim v zavislosti

na subjektivité kartografa.

Metody vhodné lze dobie pouzit na Sirokou skalu dat CRV. Pokud by se mély porovnavat
jednotlivé metody mezi sebou, pak pouze ty vhodné. Patrné jediny zpiisob, jak zjistit, ktera
metoda je vhodnégjsi nez ostatni, je prizkum mezi uzivateli. Musela by se nejprve vybrat takova
data, jez by bylo mozné vizualizovat riznymi metodami. Lze vSak vlibec srovnat napt. metodu
kartogramu a kartodiagramu, kdyz kazda zobrazuje jina data (relativni a absolutni hodnoty)?
Siroké spektrum moznosti existuje u vzorku respondentd; je nutné vzit v ivahu vékové sloZeni,
uroven jejich geografickych a kartografickych znalosti, ale také tfeba jejich barvocit. Nelze
opomenout ucel vzniku mapy — pro koho je mapa vytvotena — zda je to bézny uzivatel, ktery
ocekava zakladni informaci o rozsifeni jevu, nebo zda je to odbornik, ktery hodla na zakladé
vyhotovené mapy vyvozovat urcité zavéry. Bylo by téz vhodné kvantifikovat mnozstvi dat CRV
(alespon tematickych okruhtl), jez 1ze vizualizovat konkrétni metodou.

Kritérii, ktera si Ize stanovit, je mnoho a i poté by bylo mozné uspésné napadnuti objektivity
prizkumu. Proto jsou v této praci metody tematické kartografie rozdéleny pouze podle vhod-

nosti pro vizualizaci dat CRV a nejsou zde vzajemné porovnavany mezi sebou.
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KAPITOLA 5

Zaver

V této praci byly uvedeny klasifikace metod tematické kartografie dle riznych zdrojt.
Nejuplnéjsi (Citajici nejvice polozek), nejaktualngjsi a v prostoru ceské kartografické skoly pii-
rozenou klasifikaci uvadi Vozenilek (2004). Proto je tfidéni metod tematické kartografie pouzité

v praci podle tohoto uvedeného zdroje.

CRYV obsahuje mnozstvi dat, ktera lze vizualizovat metodami tematické kartografie. Je nut-
né dbat na vybér vhodnych a vérohodnych dat, protoze CRV obsahuje rizné neptesnosti a chy-
by. V zavislosti na volbé dat je mozné pouzit rizné metody. Pro jevy s disjunktnim rozsifenim
(napt. rozsiteni vozidel exkluzivnich znacek) je vhodna bodova a arealova metoda. Totozna data
neni mozné vizualizovat napf. metodou izolinii. Naopak data vhodna pro vizualizaci metodou

kartogramu nelze pouzit pro metodu bodovych znacek.

Pro metody ptidorysnych ¢ar, pohybovych Car a stuhovou metodu neexistuji v CRV vhodna
data. Pro metodu bodovych znaki existuji omezeni dana datovou zakladnou a pouzitym méfit-
kem, pro metody teCkovou a dasymetrickou malou podrobnosti zvefejiovanych dat a také
softwarem. Kartograficky korektné lze vizualizovat Sirokou $kalu dat CRV metodami izolinii
a barevnych vrstev, déale aredlovou metodou, metodami kartogramu a kartodiagramu a konec-

né€ metodou anamorfozy.

Byl proveden rozbor dat z CRV, bylo poukazano na obsazené nepfesnosti a stru¢né byly
zhodnoceny moznosti vyuziti databaze jednotlivymi metodami tematické kartografie. Ziskané
poznatky lze pouZit pfi potencialni tvorbé tematického atlasu dopravy CR, ktery na tuzemském
trhu zatim neni k dispozici. Jednotlivé metody jsou v této praci hodnoceny pouze z hlediska
jejich pouzitelnosti pro data CRV. V dalsi praci je mozné jiz stanovit rtizna kritéria vhodnosti
metod, provést prizkum mezi uzivateli a vhodnost kvantifikovat. S vyjimkou objemového
kartogramu byly zcela vynechany moznosti vizualizace v prostoru a pseudoprostoru. Dal§i moz-
nou perspektivu vyuziti zavéri této prace lze spatfovat v odstranéni zjisténych nedostatkl

softwaru ESRI tak, aby umozioval lepsi vyuzitelnost pro potieby tematické kartografie.
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Piiloha 1 Klasifikace metod tematické kartografie podle Imhofa (1972)

prevazné jednoduché jevy

a znazornéni vztah mezi nimi

konstrukce znazornéni statistickych
udajt

komplexni konstrukce

g |||Illlmn o .///

Pl "'/“'"ﬂ 2

///

3 /e

bodové lokalizované signatury

sité liniovych prvka

mozaiky plosnych jeva

konstrukce spojitych jevi

konstrukce znazornéni pohybu a vektort

rozptylené body

mozaiky hustot (plo$né kartogramy)

dalsi statistické mozaiky

konstrukce bodové nebo plosné
lokalizovanych diagrami

konstrukce stuhovych diagram

vicevrstvé konstrukce

kombinace riznych konstrukci



Piiloha 2 Klasifikace metod mapového vyjadiovani podle Pravdy (2006)

Poiadové Formalni Grafické Pojmenovini
cislo oznaceni schéma Uplné Zkrécené
1 $¢(Q) metoda kvalitativnich kvalitativni
F figuralnich znakt figuralni znaky
metoda kvalitativné- hustotni fieuralni
2 S (Q-Dens) kvantitativnich figuralnich e
znakl — hustotni Y
o 3 S, (Q) metoda kvalitativnich kvalitativni
8 L linearnich znakt linearni znaky
&5
E metoda kvalitativné-
> 4 St (Q-M, Course) kvantitativnich smérovych smérové znaky
E linearnich znakt
o
E toda kvalitativnich
metoda kvalitativnic T
= > San (Q) diskrétnich arealovych znakt kvalitativni aredly
metoda kvantitativnich Kvantitativni
6 Sap (M, Int) (intenzitnich) diskrétnich aredl
aredlovych znaki y
e e, izoc¢arova
7 Sc (M, Isogr) metf)da SPO) 1vty’c h ZOLAIovy ch (izogradacni)
(izogradacnich) povrcht
metoda
diagramové
8 S (M, Diagr) metody diagramovych znaki metody
kartodiagram
gramy
. . . zobrazovani
9 S (Georelief) metody zobrazovani georeli¢fu georeli¢fu
8 anamorfni zobrazeni anamorfni
E 10 S (Anam) (kartogramy) zobrazeni
= gramy (kartogramy)
E
=] metody vyuziti vysledkt v o
5 1 S (RemSen) dalkového prizkumu Zeme VY“ZI%YDYZSIedk“
& (DPZ)
tfidimenzionalni metody
12 S (3D in 2D) v dvojdimenzionalnim metody 3D v 2D
prostoru
i dynamické
13 S (Dyn) dynamické metody metody

14

dalsi




Pouzité klasifikacni znaky:

Sg— figuralni znak, Sy — ¢arovy znak, S,p — diskrétni aredlovy znak, Sc — spojity povrch, Q — kvalitativni,
M - kvantitativni, Dens — hustotni, Course — smérovy, Int — intenzitni, Isogr — izogradac¢ni, Diagr —
diagramovy, Anam — anamorfni, RemSen — pfevazné¢ satelitni, 3D — trojrozmérny, Dyn — dynamicky
(pohyblivy).

Poznamka: Déleni je pouze na Grovni metod, nejsou zde znazornény varianty a subvarianty.
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