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Abstrakt: Tématem této práce je mikroskopický dopravní model typu follow-the-leader
s překážkou popisující pohyb aut po kruhové dráze. Předpokládáme, že všichni řidiči mají
stejné vlastnosti a že se nesmí vzájemně předjíždět. Představíme část z bohaté dyna-
miky tohoto modelu včetně tzv. Hopfovy a Neimarkovy-Sackerovy bifurkace. Zavedeme
tzv. POM a kvazi-POM řešení a ukážeme postup, jak je nalézt. Hlavním úkolem práce
je pak zjistit, jaký vliv bude mít na OV-model s překážkou tzv. agresivní chování řidičů.
Prozkoumáme i efekt proměnných reakčních dob na řešení a působení obou zmíněných
faktorů současně. Pomocí numerických simulací zjistíme, že agresivita a rychlejší reakce
mají pozitivní účinek na dopravní tok. Na závěr probereme ještě model s dvěma překáž-
kami a model s jedním výjimečným řidičem.
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