Diplomova préca sa zaobera vyvojom robotizacie ozbrojenych sil USA v minulom desatroCi ako aj jej
perspektivami v desatroCi sucasnom. Analyzuje dynamiku a hlavné trendy ako aj kvantitativny a
kvalitativny smer tohto vyvoja. Tato praca je vyuziva primarne pojmovy a konceptualny ramec
post-Strukturalnej bezpecnostnej virtualnej teérie zostavenej Der Derianom.
Prva Cast’ prace predstavuje teoretické a koncepcné zazemie a uchopenie definovanej problematiky.
Zaroven sa tato Cast' zaobera zakladnymi technologickymi trendami, ktoré ovplyviiuja neskorsiu
aktualizaciu a operacionalizaciu technologicky zaloZeného teoretického ramca do Casovych hranic
samotnej prace.
Druhd Cast’ prace sa zaoberd samotnym analyzovanim robotizacie ozbrojenych sil USA na zéklade prvej
Casti prace. Hlavnym cielom préce je poukazat na dynamiku vyvoja robotizacie ozbrojenych sil ako
trendu. Praca sa na definovanej 20 roCnej osi zaCina problematikou zavadzania prvych modernych,
obmedzene semi-autonémnych robotov do americkej vyzbroje a konCi sa analyzovanim planov na
masivne zavadzanie vysoko autonémnych samo-uciacich sa robotickych systémov a systémov systémov
s CiastoCnymi socialnymi, ,.etickymi“ a ,moralnymi* parametrami. Praca sa na zaver zaobera
zakladnymi bezpec¢nostnymi a moralnymi problémami, ktoré trend robotizacie ozbrojenych sil prinasa.



