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Cilem diplomové prace bylo vytvofeni nastroje, pomoci kterého je mozné naspecifikovat
planovaci domény a problémy uZivatelem, ktery neni expertem na automatické planovéani. Téma
prace spada do oblasti uziti znalostniho inzenyrstvi pro modelovani planovacich tloh, konkrétné
uloh tzv. klasického pldnovani. Diplomant navhl formalismus pro reprezentaci planovacich domén a
problémil zaloZeny na vyuziti stavovych proménnych. Pfinosem prace je tedy vyvinuti nastroje
Vizzard, ktery krom& modelovani planovacich uloh umoznuje jelich export do jazyka PDDL, ktery
je hojné vyuzivan soucasnymi pldnovacimi systémy. Diplomant neopomnél v textu prace zminit i
dal$i mén¢ zndmé jazyky slouzici k reprezentaci pldnovacich tloh.

Za nejzdarilejsi pasaze z textu prace povazuji kapitolu o implementaci (kapitola 5), uzivatelsky
manudl (dodatek D) a porovnani s existujicimi néstroji GIPO a itSIMPLE (kapitola 3). Naproti
tomu formalni ¢asti jsou méné prehledné a tudiz obtizné Citelné (ne€které definice jsou cCislovany,
jiné ne, nékteré véci jsou feSeny pfilis sloZit€ a nejsou moc dobte ¢i skoro vilbec vysvétleny apod.).
Rovnéz se zde objevuji neptesnosti. Napt. definice state transition system, kapitola 1.1. Pfechodova
funkce je definovana jako S x A x E — 2% (S — mnozina stavii, A — mnoZina akci, E — mnoZina
udalosti). Takovato ptfechodova funkce defacto ,,svazuje* akce a udalosti (tj. akci a udalost je nutno
na stav aplikovat zaroveni), coz neni Uplné praktické. Dale vysledkem této aplikace je mnozina
moznych stavt (funkce je tudiz nedeterministickd), coz ztejmé (podle toho jak je nize konstruovan
graf) neodpovidéd zdmériim autora. Dale v dukazu véty 1 (kapitola 4.2.1.) akce, jak jsou popsany,
neodpovidaji zddné z uvedenych reprezentaci uvedenych v kapitole 1.2. Ostatné ob¢ véty defacto
srovnavaji navrzenou reprezentaci s grafem, reprezentujicim cely stavovy prostor. Podle dikazu
véty 2, ktery je sice po formalni strance v poiadku, by velikost reprezentace byla obrovska (|S|?
relaci a akci), coZ je nemyslitelné i pro jednodussi tlohy. Osobné bych pftivital spiSe srovnani
navrzené reprezentace s n¢jakou existujici (reprezentace pomoci stavovych proménnych).

Softwarové feseni, tj. nastroj Vizzard, pak pomoci GUI umoznuje uzivatelim vytvofit planovaci
domény dle navrzeného formalismu, ukladat a nacitat je z formadtu XML a také vySe zminény
export do jazyka PDDL. Vizzard bohuZel neumi planovaci domény ¢i problémy z jazyka PDDL
importovat, coZ by vzhledem k tomu, Ze existuje celd fada uloh v tomto jazyce, bylo zadouci.
Ptestoze mi netrvalo pfili§ dlouho vytvoieni jednoduchych planovacich uloh ve Vizzardu, jsou zde
jisté rezervy v ,user-friendly pfistupu (napf. nastavovani argumenti v operatoru). Dale jsem si
povsiml jednoho pomérné zavazného nedostatku. OznacCim-li v definici operdtoru dvé (mozna 1
vice) proménnych nekompatibilnich tfid, mizu jim dat stejné jméno, aniz by mé aplikace
upozornila, ze takto definovany operator by nebyl validni. Obdobné pii definici planovaciho
problému miizu piifadit konstanty do relaci i stavovych proménnych bez ohledu na jejich ,,typovou*
kompatibilitu.

Shrnuto, dimlomové prace pfedstavuje pfinos v oblasti vyuziti technik znalostniho inZenyrstvi v
planovani, navrzeny formalizmus pro modelovani planovacich tloh je kompaktni a relativné snadno
pochopitelny. Kvalitu prace bohuzel srazi cela fada nedostatki (viz. vyse).
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