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Datum obhajoby: 24. zati 2012

Pribéh obhajoby:

Predseda komise zah4jil obhajobu konstatovanim, ze byly splnény vS§echny podminky pro jeji konani, a
predstavil uchazece. Poté precetl Skolitel své vyjadieni k osob¢ uchazece a k ptedlozené praci, ve kterém
doporucil udéleni hodnosti Ph.D . Uchaze¢ pak prezentoval hlavni myslenky a vysledky své prace
spocivajici predevsim v konkretizaci a implementaci mechanismli Monte Carlo lokalizace a satelitni
lokalizace (GPS) pfi fizeni pohybu robott. Néasledovaly posudky oponentli, v obou bylo konstatovano, ze
urovei predlozené prace doklad4 schopnost uchazece samostatné a tviiréim zpiisobem védecky pracovat.
Nasledujici dotazy oponentli uchaze¢ uspokojiveé zodpoveédel, stejné tak jako dotazy dalSich ¢lenti komise
ve volné diskusi (byly zaméteny zejména na konfiguraci hardwaru pfi realizaci lokalizacnich metod,

Pokyny pro pfedsedy nebo mistoptedsedy komisi:

Prace v elektronické podobé musi byt studentem vloZzena do SIS. Formulaf vypliite ve viech bodech v elektronické podobé. V bodé Clenové komise se uvedou
vsichni ¢lenové komise a za jejich jména se uvede ,,(pfitomen)“ nebo ,,(nepfitomen)“. Pfedseda nebo mistoptedseda komise je jejim ¢lenem. V bod¢ Prubéh
obhajoby by mély byt uvedeny alesponn Ctyfi véty vystihujici prib&éh obhajoby. Po vyplnéni formulafe ho vytisknéte, dole formulai jesté vlastnoruéné
podepiste a ptilozte k zapisu o statni zavérecné zkousce. Soucasné vlozte formulaf v elektronické podobé (bez vlastnoruéniho podpisu) do SIS.



rychlost vypoctl, moznost paralelizace, vliv novych architektur, situaci s vice roboty a komunikaci mezi
nimi). Obhajoba pak pokracovala nevetejnou ¢asti a tajnym hlasovanim, na jehoz zédkladé RDSO 412
udélila RNDr. Obdrzalkovi titul Ph.D.

Pocet publikaci: 23

Vysledek hlasovani:

Pocet ¢lenti s pravem hlasovacim: 14
Pocet pritomnych ¢lenti: 8
Odevzdano hlast kladnych: 8
Odevzdano hlast neplatnych: 0

Odevzdano hlasti zapornych: 0

Vysledek obhajoby: XU prospél/a U neprospél/a

Piedseda nebo mistopredseda komise:

Doc. Ing. K. Richta, CSc.

Pokyny pro pfedsedy nebo mistoptedsedy komisi:

Prace v elektronické podobé musi byt studentem vloZzena do SIS. Formulaf vypliite ve viech bodech v elektronické podobé. V bodé Clenové komise se uvedou
vsichni ¢lenové komise a za jejich jména se uvede ,,(pfitomen)“ nebo ,,(nepfitomen)“. Pfedseda nebo mistoptedseda komise je jejim ¢lenem. V bod¢ Prubéh
obhajoby by mély byt uvedeny alesponn Ctyfi véty vystihujici prib&éh obhajoby. Po vyplnéni formulafe ho vytisknéte, dole formulai jesté vlastnoruéné
podepiste a ptilozte k zapisu o statni zavérecné zkousce. Soucasné vlozte formulaf v elektronické podobé (bez vlastnoruéniho podpisu) do SIS.
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