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Ciefom Studenta bolo v predloZenej praci navrhnut algoritmy pre riadenie pohybu skupiny virtualnych

agentov vo formacii ¢lenitym terénom. Tito by mali adaptivhe menit formaciu tak, aby kompenzovali

podmienky prostredia, v ktorom sa pohybujui, a zarovern udrziavali vyhody formacie. Dalej bol

pozadovany navrh metodik a metrik pre overenie vhodnosti navrhnutych algoritmov a implementacia

jednoduchého 2D sveta pre overenie navrhovanych rieseni.

Odovzdana praca ma v buducnosti potencidl na obhajenie ako diplomova praca, avsak v sucéasnosti ju

mozno povazovat za pracovnu verziu. Za najzavaznejsie vyhrady, ktoré k praci mam, povazujem:

Praca nespifia vietky body zadania. Student mal ako daldiu sulast prace naStudovat
a implementovat pouzivané techniky a) leapfrogging pre vyhladavanie Ukrytov pocas pohybu, b)
dynamické priradovanie miest vo formacii podla Specializacie agenta.

Adaptivne zmeny formdcie su rieSené iba deformaciou formacie ainé moZnosti nie su
uvazované. PoZiadavka na prispésobenie 3D svetom je neurcito odbitd jednym odstavcom
v kapitole Zavér.

Chyba popis existujucich rieSeni danej problematiky.

V textovej €asti chybaju Uvody do kapitol, ktoré by uviedli ¢itatela do ich kontextu, zdévodnenie
zvoleného rozdelenia riesenych metdd a vztahov medzi nimi. Taktiez chyba popis architektary
implementacie a o existencii modularnej architektury sa dozveddme az v zdvere prace. Kapitola
Uvod nereflektuje aktudlnu $truktdru prace.

Pri teste implementdcie na vzorovych scenaroch dodanych s aplikdciou, nebolo casto
pozorované ocakavanie chovanie sa formacii. Aj po pokusoch o zmenu nastavenia scenarov sa
nepodarilo Uplne docielit vhodné chovanie sa formacii.

Vzhladom kvys$sie uvedenym doévodom nepovaZujem pracu za dostatoénu aneodporucam ju

k obhajeniu.
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