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Prostfedi pro vyvoj modularnich ridicich systemu v robotice
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Pracc sc zabyva fidicimi systcmy robolu. Jejim cilcm hylo navrzcni a implementace
architcktury, ktera by umoznovala snadny vyvoj ridicich systemu na fyzicky rozdilnych
robolech. To je pfi beznc praci v robotice nclrivialni problem, nebot" casto jsou rozdily natolik
zasadni, ze fidici system je vytvafen / niceho a je jiz od ranych fazi velmi uzce spjat s cilovou
architekturou, a lo v koneencm dusledku znamena obvykle jeho nepouzitelnost na jakckoli
jinc plalforme. Pracc si proto kladc za cil navrhnout takovou architekturu, ktera by pfedevsim
umoznovala znovuvyuziti co ncjvctsi podmnoziny systemu pfi tvorbc fidiciho systemu na
novem zaklade.

Celkove se pracc sestava jednak z navrhu vyse zmincne architektury, a dale zpilotni
implemenlace, na ktcre by la opravncnosl navrhu tcstovana. Architcktura je postavena
vrstevnate, a \ implementaci je provedena tak. /e portace na novou plat formu skutecne
znamena jen pfipadnou nahradu tech komunikacnich modulu a ovladacu lyzickych zafi/.eni,
ktere obsluhuji zafizcni odlisna od puvodni platformy. Navrh vyu/.iva v cele hierarchii
jednoduchy komunikacni model ,,pull", ktery sice na vyssich urovnich muze pusobit ponckud
neohrabane (jsou i ..mocnejsi" modely), avsak na druhou stranu jeho pouziti znamena
jednotny mechanismus v eele hierarchii se vsemi kladnymi dusledky - pfedevsim je tak
jednodussi implemenlace a vsechny moduly jsou jednotne. coz je v prostfedi omezenem
objemem pameti i vypocctni silou velmi podstatnc.

Tato prace vyehazi z autorovych vlaslnich zkusenosti z robotiky. To umoznilo vytvofit
kvalitni navrh, ve kterem se ncvyskytuji typicke chyby a nedostatky tech. ktefi s robotikou
teprve zaeinaji. /aroven to i vysvelluje. proc je vlastni text prace misty ponekud strucncjsi,
nez by nezaujaty ctcnaf mohl oeeka\at - pro autora jsou jiz mnohe veci zcela samozfcjme
a v textu nekdy nejsou uvedcny {napf. chybi zdiivodneni volby vyse zminencho
komunikacniho modelu).

System byl implemenlovan a uspesne pouzit v prubehu vyvoje v letech 2007-2010
na dvou rozdilnych robotech a ve ctyfech riiznych soutczich. To die meho nazoru vice nez
doslateene potvrzuje jeho kvality.

Text prace sestava z nekolika logicky oddelenych casti: popis nekolika jinych feseni
problemu vyvoje ridicich systemu pro roboty (ktera autorem navrzcny system doplnujc),
popis navrhu a popis implementacc autorova feseni a take jeho mozna dalsi rozsifeni.
V apendixech je pak uveden navod pro pfizpusobeni nove platforme, ktery tak umoznuje
vyuziti praee pfipadnym zajemcein bcz jinak nutncho zkoumani vscch tcchnickych detailu.

V neposlcdni fade je tfcba oeenit. ze prace jc psana anglieky na vyborne urovni, jak
gramaticky. tak stylisticky.

Doporueuji, aby prace byla pfijata jako diplomova a byla pfipustcna k obhajobc.
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