
Posudok oponenta na diplomovu pracu
,,Prostfedi pro vyvoj modularnich fidicich systemu v robotice"

od Tomasa Petr t iska, s tudenta M a t e m a t i c k o - f y z i k a l n i fakul ty , U n i v e r z i t a Kar lova

Diplomova praca sa zaobera implementaciou modularneho systemu a architektury urcenej na

riadenie robotov. Doraz je kladeny na verzatilitu dizajnu systemu a jeho pouzitie v spojeni s roznymi

hardwarovymi platformami. Vyhoda takehoto systemu je htavne v moznosti rychleho nasadenia a

moznosti jednoduchych uprav pri pouziti v spojeni s vyvojom robotov, pripadne pre potreby navrhu a

testovania vyvojovych konceptov pri stavbe robota - napriklad pre potreby sut'azi a vyskumu.

System vyuziva koncepty vrstevnatej architektury a pokryva vsetky potrebne vrstvy, od komunikacie

s hardwarom az po rozhodovaci mechanizmus. System je koncipovany tak, aby bol jednoducho

rozsiritefny o podporu pre novy hardware. Implementacia v C++ umozhuje vysoku mieru portability a

vyuzitelnosti s roznorodym hardwarom - mikrokontrolery, cidla atd'.

Autor naplnil obsah zadania v nadstandardnej miere a je vidief, ze do projektu investoval znacne

mnozstvo casu - koncepty a system overil v praxi pouzitim na sut'azi Eurobot 2007 az 2010 v dvoch

odlisnych robotoch. Samotna praca na systeme bola zdrojom viacerych publikovanych clankov. Autor

teda preukazal pouzitelnost' svojho systemu a jeho prinos pre stavbu a vyvoj robotov. V systeme

samotnom je potencial pre d'alsie pouzitie a buduci vyvoj. Text prace je napisany kvalitnou a ctivou

anglictinou.

Negativom prace je nedostatok casu venovaneho tvorbe textu samotnej diplomovej prace. Autor

nedostatocne popisuje niektore koncepty a v praci samotnej nevysvettuje v dostatocnej miere ideje a

postupy, ktore ho viedli k zvolenym implementacnym rieseniam. Praci chyba lepsie riesena vnutorna

struktura a niektore segmenty textu vzajomne nenavazuju.

V prvej kapitole sa autor venuje uvodu do problematiky, svojej motivacii pre vyvoj systemu a

specifikuje ciefe prace.

Druhu kapitolu venuje podobnym pracam a komercnym produktom s podobnou funkcnost'ou.

Jednotlive polozky rozobera v dostatocnom detaile.

Tretiu kapitolu autor venuje analyze problemu prace. Obsah tejto kapitoly je nedostatocny, autor mal

venovat' ako objasneniu poziadaviek na system tak aj obhajit' v ich kontexte svoje riesenia. Z tejto

kapitoly nieje uplne jasne, co autor riesil za dielcie problemy a preco zvolil implementovane riesenia.

Stvrta kapitola je venovana samotnemu dizajnu systemu. Autor sa venuje v dostatocnej miere
jednotlivym konceptom a systemom i ked' kapitole chyba vnutorna koncepcia a usporiadanie.

Jednotlive podkapitoly nedostatocne nava'zuju.

Kapitola pat'je venovana impelmentacnym detailom. Autor v tejto kapitole dostatocne objasnuje
implementacne detaily rozsiahlej prace. Niektore podkapitoly tejto kapitoly su nekoncepcne

zaradene. Kapitola je ale obsiahla, v niektorych pripadoch az zbytocne detailna.

Kapitola sest' je venovana vyhodnoteniu a rozvrhnutiu buducej prace. Autor v tejto kapitole popisuje

uspesne nasadenie systemu vsutazi Eurobot, cim preukazal pouzitelnost' systemu i navrhovanych

konceptov. Autor v tejto kapitole v dostatocnom detaile rozobera pokracovanie svojej prace.

Kapitolu sedem, autor vyuziva na celkove zhodnotenie svojej prace.

V appendixoch uvedena uzivateTska dokumentacia je rozpi'sana v dostatocnom rozsahu.



K nasledovnym otazkam by sa autor mal pocas obhajoby vyjadrit'

• Ake su problemy a poziadavky, ktore su zakladom analyzy dizajnu navrhu.

• Preco autor pouzil na vsetkych urovniach pull model pre komunikaciu. Neboli by vhodne aj

koncepty ako push, publisher-subscriber, pripadne callbacky.

• Autor by mohol objasnit' model riadenia vlaken, ktory pouzil (hlavne pre riadenie ,,smart

layer") a vysvetlil sposob prerusovania cinnosti tzv. slave vlaken.

• Autor by mohol objasnit' ako funguje system riadenia robota na najvyssej iirovni (smart

layer).

Praca splnila poziadavky diplomovej prace a doporucujem aby bola pripustena k obhajobe.
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