SOUHRN
Disertadni prace ma dvé &4sti, klinickou a experimentalni.

V klinické &dsti prdce jsem se zabyval jednotlivymi  artroskopickymi technikami
v oblasti ramennfho kloubu, které jsem zavedl do praxe na Ortopedické klinice FN Hradec
Kralové. Nejprve jsem uved! obecné zdklady artroskopickych operaci v oblasti ramena, jako je
technické vybaveni, operatni pHstupy, vy3etfeni pacienta, zobrazovaci metody a moZmosti
anestézie. Ve specidlni &asti jsem prezentoval jednotlivé operani artroskopické metody. Byla
zde rozebrana etiologie jednotlivych onemocnéni, indikace k operaci, vlastni operaéni technika a
vysledky byly hodnoceny na souborech pacientii. Vichni pacienti byly operovéni autorem prace.
ngedl jsem a ovéfl vlastni modifikace opera¢nich postupli za G€elem presnéjsiho provedeni
vykonu, sniZeni traumétizace pacienta a minimalizace peroperaénfch komplikaci, které se v praxi |
osved&ily.

V experimentdlni &dsti prdce jsem navrhnul a ve spolupraci s firmou LASAK Praha s.r.0.
vyvinual fixaéni implantit typu stehové kotviky, urleny ke stabilizadnim operacim v oblasti
glenchumeralniho kloubu a instumentdrium potfebné kimplantaci. Tvar implantitu byl
optimalizovan pro maximalni priméarni stabilitu, idedlni pfenos sil do okolni tkané a pevné
zakotveni intraosealnfho stehu k refixaci labro-ligamentozniho komplexu ke glenoidaln{ jamce.
Implantit se musi se snadno a pfesnd zavadét do okraje glenoiddlni jamky, coZ umoZiuji
_ specialng vyrobené mastroje. Vhodnost tvaru implantitu a jeho pouZiti jsem v experimentu
testoval na kadaveroznich veptovych lopatkach a na modelu. Testoval jsem viastnosti implantatu
a néstrojl pti viastni implantaci a primdrnf stabilitu implantatu pomoci trhacich testd.

Titanovy implantit byl opatfen novym povrchem, propdjéujicim mu- bioaktivni
vlastnosti. Povrchova Gprava m4 za ndsledek urychlenou tvorbu apatitické vrstvy na povrchu
implantatu, kterd je kliSovym faktorem pro asnou osseointegraci.

Vysledky studie splnily zadané cile a umoZiiuji pouZiti implantdtu spoletné s viastnim
instrumentariem k artroskopickym operacim v oblasti ramennfho kloubu. Vyvinuty implantat a
instrumentarium json v soudasné dobd po preklinickém testovani pfipraveny ke klinickému
pouziti.

O obdobném typu implantitu, ktery je uréen k intraosedlnim stehiim v oblasti ramenniho
kloubu s povrchovou bio-tipravou jsme nenasli v odborné literatufe zminku. V disertadni praci je

tedy navrhovén a ov8fen zcela novy typ implantatu.



