Posudek disertacni prace MUDr. Karla Blahny s nazvem Prostorova kognice
v dynamickych prostredich.

Disertant pfedloZil praci napsanou v anglickém jazyce s ndzvem Spatial Cognition in
Dynamic Enviroments. Prace ma celkem 177 stran, na 12 stranach je uveden o celkem 213
citaci pouzité literatury. Kromeé prace jsem mél k dispozici stru¢ny autoreferat prace o 26
stranach v Ceském jazyce. Prace spliiuje zakladni poZzadavky oborové rady doktorského
studijniho programu Neurovédy, nebot’ je zaloZena na tfech publikacic h autora

v mezinarodnich impaktovanych €asopisech, z nichz v jednom pfipadé je MUDr. Blahna
prvnim autorem. Kromé toho je MUDr. Blahna spoluautorem prehledového ¢lanku,
publikovaného v ¢asopise Physiological Research a dvé dalSi prace, jichZ je spoluautorem, se
nachazeji v recenznim Fizeni v impaktovanych mezinarodnich ¢asopisech.

DisertaCni prace se sklada z Gvodni asti, popisu cile disertace, metodické sekce, vysledkd,
diskuze, zddraznéni hlavnich vysledku autora, souboru citaci a jsou priloZzeny také vytisky a
manuskripty autorovych praci. Vysledky se tykaji ¢tyF kapitol oznacenych jako 1. Dynamicky
svét typu | (v anglicke verzi Inertial stimuli in the carousel arena ); 2. Dynamicky svét typu I:
Role posteriorni parietalni kdry (v anglické verzi Role of the posterior parietal cortex), 3.
Dynamicky svét typu Il. Interakce potkana s pohybujicim se objektem - model vyhybani se
predatorovi ( v anglictiné Enemy avoidance) a 4. Dynamicky svét typu Il. Interakce potkana
s pohybujicim se podnétem — navigace na pohybujici se cil ( v anglictiné Rat interception
behavior). Pokusy, jejichz vysledky jsou shrnuty v pfedlozené praci, patfi mezi klasické
instrumentarium BureSovy laboratofe a je dobfe, Ze nalézaji své mladé nasledovniky.

V prvni Casti prace, kterou osobné povaZzuji za nejzajimavejsi, informuje autor o pokusu,
jehoz zakladem bylo vytvoreni otaCivé arény, ve které se pohyboval potkan, obklopené
prstencem, ktery se mohl ot&Cet zcela nezavisle a na jehoZ okraji se nachazely stény arény
ozdobené tfemi konstantn & umisténymi predmeéty. Pfedméty umi sténé na sténé vnéjsiho
prstence slouZily jako orientacni body pro potkana, ktery se musil vyhybat pobytu

v zakazaném sektoru arény, jenz byl definovan vzhledem ke sténé prstence. Pokus mél dvé
Casti, pfi jedné z nich rotovala vnitfni aréna a prstenec byl stabilni, v druhé ¢asti rotoval
prstenec a stabilni byla vnitfni aréna. Hlavnim zjisténim bylo, Ze zvifata se pomérné rychle
naucila nevstupovat do zakazané zony pfi rotaci vnitfni arény, ale prakticky nezvladla vibec
vyhybani se zakazanému sektoru pfi rotaci prstence. Jesté vice pozoruhodny byl vysledek té
Casti pokusu, kdy zvifata naucena vyhybat se zakazanému sektoru pfi stojicim prstenci si
osvojila velmi rychle i tlohu vyhybani se sektoru pfi pohyblivém prstenci. Nao pak zvifata,
ktera byla plvodné trénovana v situaci rotujiciho prstence, se pfi prefazeni do situace kdy
rotovala vnitfni aréna, nijak vyrazné nezlepsila ve vyhybani zakdzanému sektoru (i kdyz
urcitou tendenci ke zlepSeni naznaCuje obr. 2.5.1.).

Ve druhé ¢asti prace autor informuje o tom, Ze oboustranna léze posteriorni parietalni kiry u
potkana neovlivnila zpracovani informace o blizkych a vzdalenych informacnich znackéch,
nebot’ vykon v takovém testu byl stejny u operovanych a kontrolnich zvirat. Pfedpoklade m
prace bylo, Ze operovani potkani budou hiife zpracovavat informace o blizkych informacnich
znackach.

V tieti Gasti prace je &tenar informovan o vysledcich pokus(, v nichZ se potkan namisto
zakazaneho sektoru arény musi vyhybat jinému potkanovi nebo p ohyblivému ¢i stabilnimu
»robotovi“. Autofi se kromé méreni velikosti lokomoce a setrvavani v periferni ¢asti arény
zameéfili u sledovaného potkana na vliv oboustranného do¢asného vyrazeni funkce hipokampu



aplikaci tetrodotoxinu. Nalezli zménu pfedevsim v pfipadé vyhybani se pohybujicimu se
robotovi ve smyslu nardstu ¢asu strdveného v zakazané oblasti pobliZ robota.
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bludisti bylo ukolem potkana dostihnout pohyblivy cil. Pohyblivy cil predstavovala v tomto
pfipadé platforma, ktera byla bud’ nesena experimentatorem nebo pohybovéna robotem.
Potkani byli navigovani na pomalu nebo rychle se pohybujici cil a trajektorie jejich pohybu
Ghel alfa, tj. Ghel mezi smérem navigace potkana a spojnici potkana s cilem. V priibéhu
tréninku se Uhel alfa dostaval do pozitivnich hodnot, t. zn., Ze potkani navigovali pred cil,
predvidali polohu cile.

Disertaci hodnotim jako celek velmi pozitivné, je dokladem toho, Ze autor ma talent pro
fedeni zavaznych védeckych otézek, umi definovat pracovni hypotézy, fesit je experimentalné
a sdélit vhodnym zpiisobem vysledky své prace ¢tenafi a to v anglickém jazyce. Jedinym
drobnym kazem celé préce je pomérné ledabylé zpracovani autoreferatu, kde se setkdvame

s nékterymi nesvary jako nepresné ¢islovani obrazkd, nevhodnou velikosti popisu obrazkd,
preklepy apod. Chtél bych véfit tomu, Ze na rozdil od velmi peclivé zpra cované vlastni
disertacni prace se jedna o nasledek nedostatku ¢asu na kvalitni zpracovani autoreferéatu.

K autorovi mam nasledujici otazky :

1. Jak si vysvétluje chovani dvou potkan( v prvnim popisovaném experimentu, ktefi se
zcela vymykali svymi reakcemi ce Iku? Lze pfedpokladat, Ze pfi zvétSeni
experimentalnich skupin by se také zvySoval pocet takovych vyjimek?

2. | kdyzZ zcela jisté v uvedenych pokusech hraje hlavni roli zrak, vestibularni systém a
somatosensoricky systém, ocekaval bych alespoii zminku o Gloze sluchu. Potkan méa
velmi vyvinuté prostoroveé slySeni a je tfeba se vyhnout moZnosti, aby nékteré
vysledky pokustl (napriklad pokusy uvedené v druhé ¢asti byly provadény ve tmé)
byly ovlivnény reakci na doprovodné zvukové efekty .

V souhrnu jsem dospél k nézoru, Ze prace prokazuje pIné pfedpoklady autora k samostatné

tvorivé védecké praci, a Ze mohu jednoznacné doporucit komisi kladné stanovisko k udéleni
titulu Ph.D. MUDr. Karlu Blahnovi.

V Praze dne 25. Unora 2011 pro f. MUDr. Josef Syka, DrSc.



