V predloZenej préaci Studujeme sucasné modely pre koordinaciu a navrhujeme novy model zaloZeny na
argumentacnom systéme. Tento systém, nazvany Argumentation BlackBoard for Coordination (ABBC)
a jeho rozSirenie, Abstract ABBC, zakladame na UspeSnych argumentacnych pristupoch ako je
abstraktny argumentacny framework a defeasible logic programming. N&S hlavny zamer je zachytenie
potrebnych argumentacnych zloZiek v otvorenom multi-agentnom systéme s logickymi agentami. V
praci je popisany aj stru¢ny navrh na implementaciu takého systému.



