Automatizované planovani hraje bezesporu kliovou roli v mnoha oblastech lidského zajmu, kde sloZité
a promeénlivé tlohy vyZaduji efektivni FeSeni a omezeni moznych chyb. DalSi motivaci pro vyzkum
planovani je zachyceni vypocetnich aspektd umélé inteligence, kde planovani je jednim z kli¢ovych
elementl coby uvazovani nutné k jednani. Zavedeni ¢asu a zdrojl do planovani je ddlezitym krokem pro
modelovani problém0 z readlného svéta, nicméné planovani je samo o sobé v obecném pripadé velmi
té7ké a zavedeni ¢asu a zdrojl planovani déla jesté tézsim. V této praci prozkoumame z teoretického
hlediska aspekty planovani, uvazovani o Gase a uvazovani o zdrojich. Na zakladé tohoto priizkumu
navrhneme vlastni suboptimalni a doménové nezavisly planovaci systéem zaméfeny na planovani, kde
Cas hraje hlavni roli, a zdroje jsou omezené. NavrZzeny systém otestujeme na planovacich problémech s
¢asem a zdroji z mezinarodni planovaci soutéZe roku 2008 a vysledky navrzeného planovaciho systému

porovname s vysledky planovacich systémd, které se Gcastnili této soutéze.



