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- Kvalita zpracovani softwarové ¢asti

Pocitacovy model astrolabu praZského orloje
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Kvalitu zpracovéni softwarové ¢asti prace a stabilitu aplikace neumim posoudit, ale pfi
ovefovani modelu orloje jsem zatim nikdy nenarazil na zavadu ¢i kolaps funkce aplikace.
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Nejvyznamnéjsi klady:

Existuje vice animaci pohybu prazského orloje, ale model vytvoreny v této bakalaiské praci je
pred¢i v nékolika ohledech:
- jde o 3D model astrolabu, ktery nabizi i moZnosti pohledu ze stran
- Je pfesn¢ definovano, podle jakych algoritmi se pocitaji udaje, které orloj ukazuje
(podrobnéjsi komenar 1 v oddilu Dalsi poznamky)
- model ma jemny a spojity pohyb pohyblivych ¢4sti astrolabu
- lze volit fadu vstupnich parametri, po¢inaje datem, hodinou a minutou
- ovladani modelu je uzivatelsky vcelku piivétivé
- model je vhodny jako didakticka pomucka pro vyklad funkci orloje, jednotlivé ¢asti
lze skryt ¢i zastavit a ostatni ponechat v pohybu
- model nepochybné bude hojné pouzivan zejména v letosnim Mezinarodnim roce
astronomie a v piiStim roce 600. jubilea existence orloje; prvné byl modelvyuzit véera
k nalezeni polohy ukazateli pro postovni znamku, ktera bude vydana 16.6.2010 prave
k tomuto vyroci

Nejzavaznéjsi nedostatky:
nejsou

DalSi poznamky:

1. Jak je popsano v uvodni kapitole, stroj orloje prosel béhem své historie nékolikrat
Upravami. Rozhodli jsme se, Ze po¢itatovy model bude zaloZen z nejvétsi ¢asti na originalni,
tedy nejstar$i konstrukei. Ta oproti pozd&j§im upravam nema zadny korekéni mechanismus
pro opravu polohy mési¢ni rafie, ¢tyfiadvacetniku a ani faze Mésice, takze se udaje
ukazované na orloji brzy a &im déle tim vice 1isily od skute¢ného stavu na obloze. Vzdycky, a
to i po namontovani opravnych mechanismi, viak polohy ukazatel nakonec opravoval ru¢né
orlojnik. (Navic, orlojnik ukazatele korigovoval podle pravého slune¢niho ¢asu, jak ho
ukazovaly slune¢ni hodiny na pilitich vedle astrolabu orloje. Dnes tam slune¢ni hodiny jiz
nejsou a orloj jde podle stfedoevropského ¢asu.)

V pocitatovém modelu je v okné ,, Time settings* volba moZnosti, aby orloj ukazoval bud’
skute¢né polohy, vypoctené podle astronomickych algoritmi dostateéné pesnych vzhledem
k moznostem orloje, anebo polohy takové, jakoby ukazatele byly pohanény nejstarsi verzi
stroje orloje. Pak je v témze okné mozZnost volby, po jaké dobé& se ma udaj orloje ,.opravit™,
tedy po jaké dobe¢ se ma odehrét akce, ktera odpovida ruéni korekci ukazatelt orlojnikem.

2. Pii velké rekonstrukcei orloje v roce 1865 byl vypocten polomér zvifetniku mensi neZ ma
byt, coz bylo pozdg&ji opraveno pfipojenim kruhu o spravném poloméru pomoci stupnice

s nerovnomernym de¢leni. Symboly Slunce a Mésice vak byly ponechany tak, ze se pohybuji
nad ptavodni, mensi kruznici ekliptiky. V po¢itatovém modelu se (s mym souhlasem)
pohybuji nad spravnou ekliptikou, ale do budoucna navrhuji premistit symboly rad&ji nad
chybnou ekliptiku, aby model vice odpovidal skute¢nému orloji.
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