
Abstract

This thesis empirically estimates the causal impact of an algorithm-driven pro-
duction planning system on production stability using proprietary product-
location level data provided by AGC Glass Europe. Using a staggered Di!erence-
in-Di!erences estimator of Callaway & Sant’Anna (2021), this thesis recovers
causal estimates by exploiting the staggered adoption of the algorithm across
seven production facilities over a twelve month period. The results indicate
that algorithmic planning causally reduces the probability of stock shortages
by approximately 3 percentage points, on average. Additionally, the algorithm
is found to significantly reduce the magnitude of extreme overstocking events,
while having no statistically significant e!ect on routine inventory fluctuations
or extreme understocking. These findings suggest that the algorithm‘s stabiliz-
ing impact is concentrated in reducing probability of a shortage and preventing
extreme overstocking episodes rather than producing uniform improvements
across all dimensions of supply chain stability.
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Abstrakt

Tato práce empiricky odhaduje kauzalní efekt algoritmem plánované v"roby
na její stabilitu pomocí soukrom"ch dat opat#en"ch z AGC Glass Europe.
Tato práce pomocí metody staggered Di!erence-in-Di!erences (Callaway &
Sant’Anna 2021) získává kauzalní odhady efektu postupného zavád$ní algo-
ritmu nap#í% sedmi v"robními závody v pr&b$hu dvanácti pozorovan"ch m$síc&.
V"sledky nazna%ují, ’e algoritmické plánování kauzaln$ sni’uje pravd$podob-
nost nedostatku zásob pr&m$rn$ o 3 procentní body. Dále bylo zji(t$no, ’e
algoritmus v"znamn$ sni’uje objem extrémních nadm$rn"ch skladov"ch zásob,
p#i%em’ nemá statisticky v"znamn" vliv na jejich extrémní nedostatek, ani
na rutinní v"kyvy. Tato zji(t$ní nazna%ují, ’e stabiliza%ní dopad algoritmu je
soust#ed$n na sní’ení pravd$podobnosti nedostatku zásob a p#edcházení ex-
trémním instancím nadm$rného naskladn$ní, nikoli na rovnom$rné zlep(ení ve
v(ech oblastech sledovan"ch ukazatelích stability.
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