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SHRNUT{ OBSAHU PRACE

Prace se zabyva metodami globalni optimalizace bez omezujicich podminek. Po zavedeni zakladnich
pojmiu a motivaénim piikladé v prvni kapitole nasleduje prehled vybranych metod a jejich klasifikace.
Treti kapitola se zamétuje na CLM (coupled local minimizers) metodu, kterd je hlavnim predmétem
zkoumani této prace. Ve ¢tvrté kapitole autor diskutuje numerické chovani metody a porovnava ji s
vybranymi metodami z druhé kapitoly.

CELKOVE HODNOCEN{ PRACE

Téma prace. Téma priace povazuji za dobie zvolené. Cile prace se podafilo naplnit.

Vlastni piispévek. Vlastni piispévek spociva ve vypracovani prehledu globdlnich optimalizaénich
metod ve druhé kapitole: metody jsou zde podrobné popsany véetné jejich klicovych vlastnosti,
casto jsou ilustrovany na jednoduchém piikladé s obrazkem, ktery dobie ilustruje jejich zédkladni
ideu. Z textu je patrny autoruv zéjem o téma. Za stézejni prispévek povazuji porovnani ustiedni
CLM metody s dalsimi metodami ve ¢tvrté kapitole. Autor zde predkldda mozna uskali metody
(volba parametru) a kriticky vyhodnocuje numericky experiment.

Matematicka troven. Matematickd uroven prace je na vyborné urovni. Klicové pasaze jsou po-
drobné odvozeny.

Prace se zdroji. Prace se zdroji je vesmés v poradku, akorat ve tieti kapitole neni uveden zdroj,
ze kterého popis CLM metody vychézi.

Formalni tprava. Po formalni strance je préce zdafila. Algoritmy jsou dobie popsany, objevuje se
zde malé mnozstvi preklepu (nékteré viz nize). Zavér by mohl byt podrobnéji rozepsan.

PRIPOMINKY A OTAZKY

e V préaci se objevuji nékteré preklepy — napi. popisek tabulky 4.2 se objevuje na strance pied
samotnou tabulkou; “Lipschitz” (-ovskost, -ovsky) je ¢asto psano jako “Lipshitz” ¢i “Lipshiz”
(obrazek na str. 10).

e V sekci Newtonuv algoritmus s vérohodnymi oblastmi pro CLM je pro body voleno oznaceni y.

v pfedchozich kapitolach je y pouzivano pro funkéni hodnotu.

e Pichled globdlnich optimaliza¢nich metod pro druhou kapitolu vychézi z jiz starsich zdroju
(Torn et al., 1989) a (Nocedal et al., 1999), nasledkem ¢ehoz mi zde chybi zminka o nékterych
soucasnych state-of-the-art metodach (napi. CMA-ES, Differential Evolution), které jsou ¢asto
vyuzivany v praktickych inzenyrskych tlohach ¢i modelech strojového uceni.

e V numerické sekci je psano: “Algoritmy byly testovany v prostiedi R.” Z této formulace mi neni
jasné, zdali autor sam algoritmy implementoval nebo je v R mozné vyuzit néjakou jiz existujici
knihovnu a autor algoritmy pouze spustil na testovacim piikladé. Je mozné toto osvétlit u
obhajoby?



e Tabulky 4.8 — 4.10: vysledky pro zvétsujici se pocCet dimenzi problému pusobi pomérné ne-
intuitivné: napfi. Térnuv algoritmus — doba béhu napfed roste, u n = 7 v8ak prudce klesd;
TRNA-MS vykazuje lepsi vysledky (dspésnost i dobu béhu) pro n = 7 nez pro n = 5. Je mozné
toto okomentovat a nabidnout vysvétleni?

e Dle autorovych numerickych testii metoda CLM zaostava za Tornovym algoritmem ve vSech
smérech. Je v puvodnim ¢ldnku, z kterého popis CLM vychézi, opa¢ny piipad/oduvodnéni
metody? V jakém piipadé je tedy CLM vhodné vyuzit podle autori metody?

ZAVER
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