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Text posudku:     
Celkové hodnocení: 
 
Diplomová práce se zabývá vývojem softwarového nástroje pro inspekci závitových hnízd 
v jaderných elektrárnách na základě videozáznamů. Přestože autor prokázal značnou míru 
technických znalostí a práce obsahuje kvalitní implementaci základních částí systému, 
výsledné zpracování má několik významných nedostatků, které snižují její přehlednost, 
úplnost i validitu závěrů. 
  
Pozitiva práce: 
- Student si zvolil obtížné a průmyslově relevantní téma a vytvořil funkční software pro 
generování přehledových obrazů (OIO) a odhad hloubkových map (DM) ze specifického 
obrazového vstupu. 
- V části věnované předzpracování videa prokázal autor schopnost porozumět složitému 
snímacímu procesu (rotující zrcadlo, axiální posun) a navrhl promyšlené algoritmy pro 
korekci pohybu a generování OIO. 
- Úspěšně byly využity i nástroje z oblasti strojového učení (např. fine-tuning modelu 
Depth Anything V2), což ukazuje ambici přesáhnout klasické počítačové vidění. 
  
Hlavní výhrady: 
1. Nedokončené testování - Autor během práce několikrát odkazuje na to, že vývoj 
některých částí je ve stavu „proof-of-concept“ a že chybí dostatečné testování. Práce tedy 
není dotažena do konce což je způsobeno velmi pasivním zapojením do projektu. Finální 
systém nebyl ověřen na reálných scénářích s defekty, což významně omezuje validitu 
dosažených výsledků. 
 
2. Slabá kvantitativní evaluace metod - V práci zcela chybí numerická evaluace přesnosti: 
- Jaká je míra geometrických nepřesností přehledových obrazů OIO? 
- Jaké nastavení skeneru je akceptovatelné pro nastavení (rychlost otáček, velikost posunu, 
úroveň osvětlení)? 
Tyto informace jsou klíčové pro nasazení řešení do praxe, zejména u systému určeného pro 
inspekci bezpečnostně kritických komponent. 
 
3. Absence registrace 3D dat – Autor v práci popisuje nemožnost zregistrovat 3D 
pointcloudy s 2D skenem a toto demonstruje na ne zcela vhodných snímcích pro tento účel. 
Registrace alespoň některých (vhodnějších) snímků by mohla alespoň částečně sloužit k 
validaci přesnosti generovaných hloubkových map. I jednoduchá ruční kalibrace několika 
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případů by poskytla cennou zpětnou vazbu a srovnání. Pro tento případ bylo možné během 
řešení vyrobit vhodnou maketu. 
 
4. Nepřehledná struktura práce – V práci jsou do hlavní části zařazeny i velmi jenoduché 
inženýrské postupy, které bylo možné zařadit do appendixu, zejména technické detaily a 
optimalizační kroky (např. algoritmy pro detekci breakpoints nebo zrychlení načítání 
videa). Naopak některé důležité části, jako diskuse o selháních systému, jsou příliš stručné 
nebo chybí úplně. 
  
Závěr a doporučení: 
Student prokázal solidní technické schopnosti, zvládl návrh a implementaci rozsáhlého 
systému a dobře se zorientoval ve specifickém průmyslovém problému. Slabší stránkou 
práce je její nedotaženost — jak z hlediska testování a evaluace, tak struktury a formální 
písemné prezentace. 

 
Práci doporučuji k obhajobě. 

 
Práci nenavrhuji na zvláštní ocenění.     
Pokud práci navrhujete na zvláštní ocenění (cena děkana apod.), prosím uveďte zde stručné 
zdůvodnění (vzniklé publikace, významnost tématu, inovativnost práce apod.). 
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