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Text posudku:

Celkové hodnoceni:

Diplomova prace se zabyva vyvojem softwarového nastroje pro inspekci zavitovych hnizd
v jadernych elektrarnach na zaklad¢ videozdznamii. Prestoze autor prokazal znacnou miru
technickych znalosti a prace obsahuje kvalitni implementaci zakladnich ¢asti systému,
vysledné zpracovani ma nékolik vyznamnych nedostatkdl, které snizuji jeji ptehlednost,
uplnost i validitu zavéra.

Pozitiva prace:

- Student si zvolil obtizné a primyslov¢ relevantni téma a vytvoftil funkéni software pro
generovani prehledovych obrazt (OIO) a odhad hloubkovych map (DM) ze specifického
obrazového vstupu.

- V ¢asti vénované predzpracovani videa prokéazal autor schopnost porozumét slozitému
snimacimu procesu (rotujici zrcadlo, axidlni posun) a navrhl promyslené algoritmy pro
korekci pohybu a generovani OIO.

- Uspé&$né byly vyuzity i nastroje z oblasti strojového uéeni (napf. fine-tuning modelu
Depth Anything V2), coz ukazuje ambici piesahnout klasické pocitacové vidéni.

Hlavni vyhrady:

1. Nedokoncené testovani - Autor béhem prace nékolikrat odkazuje na to, ze vyvoj
nékterych Casti je ve stavu ,,proof-of-concept a Ze chybi dostatené testovani. Prace tedy
neni dotazena do konce coZ je zptisobeno velmi pasivnim zapojenim do projektu. Finalni
systém nebyl ovéten na realnych scénafich s defekty, coz vyznamné omezuje validitu
dosazenych vysledk.

2. Slabé kvantitativni evaluace metod - V praci zcela chybi numerické evaluace pfesnosti:

- Jaka je mira geometrickych nepfesnosti piehledovych obrazii OIO0?

- Jaké nastaveni skeneru je akceptovatelné pro nastaveni (rychlost otacek, velikost posunu,
uroven osvétleni)?

Tyto informace jsou kli¢ové pro nasazeni feseni do praxe, zejména u systému urceného pro
inspekci bezpecnostné kritickych komponent.

3. Absence registrace 3D dat — Autor v praci popisuje nemoznost zregistrovat 3D
pointcloudy s 2D skenem a toto demonstruje na ne zcela vhodnych snimcich pro tento ucel.
Registrace alesponl nékterych (vhodnéjsich) snimkti by mohla alespoii ¢astecné slouzit k
validaci pfesnosti generovanych hloubkovych map. I jednoducha ru¢ni kalibrace n¢kolika

1/2




ptipadi by poskytla cennou zpétnou vazbu a srovnani. Pro tento ptipad bylo mozné béhem
feSeni vyrobit vhodnou maketu.

4. Nepiehledna struktura prace — V préci jsou do hlavni ¢asti zatazeny i velmi jenoduché
inzenyrské postupy, které bylo mozné zatadit do appendixu, zejména technické detaily a
optimalizacni kroky (napf. algoritmy pro detekci breakpoints nebo zrychleni nacitani
videa). Naopak nékteré dulezité ¢asti, jako diskuse o selhdnich systému, jsou pfili$ strucné
nebo chybi tplné.

Zavér a doporuceni:

Student prokazal solidni technické schopnosti, zvladl navrh a implementaci rozsahlého
systému a dobfe se zorientoval ve specifickém primyslovém problému. Slabsi strankou
prace je jeji nedotazenost — jak z hlediska testovani a evaluace, tak struktury a formalni
pisemné prezentace.

Praci doporucuji k obhajobé.

Praci nenavrhuji na zvlastni ocenéni.

Pokud praci navrhujete na zvlastni oceneni (cena dékana apod.), prosim uvedte zde strucné
zditvodneéni (vzniklé publikace, vyznamnost tématu, inovativnost prdce apod.).

Datum 5. 5. 2025 Podpis
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