Tato diplomova prace se zabyva vyvojem softwarového feseni pro inspekci zavitovych
hnizd na zakladé videozaznamul. Navrzené feseni ma dvé hlavni c¢asti: generovani pre-
hledového obrazu (OIO) a odhad hloubkové mapy (DM). Generovani OIO bylo tispésné
oveéreno a poskytuje interpretovatelné a spolehlivé vystupy pro tucely inspekce. Tvorba
DM, zalozena na dotrénovani modelu Depth Anything V2, prokazala ur¢ity potenciél,
zejména po augmentaci syntetického trénovaciho datasetu, avsak ukazala i limity spo-
jené s nedostatkem redlnych trénovacich dat. Bylo prozkouméno vyuziti syntetickych
dat jako konceptudlni feseni. Prace diskutuje paralelizaci a alternativni pristupy, jako
je segmentacné-klasifikacni feseni, pro budouci nasazeni v praxi. Vysledny systém tvori
zéklad pro dalsi rozvoj smérem k automatizované inspekci bezpecnostné kritickych kom-
ponent.



