
Tato diplomová práce se zabývá vývojem softwarového řešení pro inspekci závitových
hnízd na základě videozáznamů. Navržené řešení má dvě hlavní části: generování pře-
hledového obrazu (OIO) a odhad hloubkové mapy (DM). Generování OIO bylo úspěšně
ověřeno a poskytuje interpretovatelné a spolehlivé výstupy pro účely inspekce. Tvorba
DM, založená na dotrénování modelu Depth Anything V2, prokázala určitý potenciál,
zejména po augmentaci syntetického trénovacího datasetu, avšak ukázala i limity spo-
jené s nedostatkem reálných trénovacích dat. Bylo prozkoumáno využití syntetických
dat jako konceptuální řešení. Práce diskutuje paralelizaci a alternativní přístupy, jako
je segmentačně-klasifikační řešení, pro budoucí nasazení v praxi. Výsledný systém tvoří
základ pro další rozvoj směrem k automatizované inspekci bezpečnostně kritických kom-
ponent.


