Rozvoj strojového uceni, zejména prostiednictvim neuronovych siti, zacal ménit zpi-
sob, jak Tesime problémy - jednim z nich je i analyza a simulace fyzikalnich systému. V
této praci se budeme zabyvat tvz. Direct Poisson Neural Network (DPNN), neuronovou
siti, jejiz architektura vychazi z Hamiltonovych pohybovych rovnic. Tato metoda nam
umoznuje extrahovat z dat Hamiltonian a Poissontiv bivektor, diky nimz mtzeme iden-
tifikovat typ a vlastnosti fyzikalniho systému, na kterém jsme poridili trénovaci data.
Budeme zkoumat, jak DPNN funguje na zasuménych datech a v situacich, kdy jich
nemame dostatek. Kromé toho jsme do modelu implementovali energetickou Ehren-
festovu regularizaci, kterd mu umoznuje lépe rozpoznavat a simulovat systémy s disipaci.



