V tejto praci popisujeme zakladné algoritmy na faktorizaciu polynémov nad alge-
brami kvaterniénov a dualnych kvaterniéonov. V pripade kvaterniénov vyuzivame znalosti
z hladania rieseni daného polynému na néjdenie faktorizacie. V pripade dualnych kvater-
nionov skiimame pripad tzv. motion polynémov. Uréime, kedy je mozné takyto polyném
faktorizovat na linearne cleny, a ukazeme alternativny pristup, ked takato faktorizacia
mozna nie je. Celd praca je sprevadzana geometrickymi interpretaciami. Konkrétne
vyuzijeme ziskané faktorizacie na konstrukciu pohyblivych mechanizmov.



