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Prosim vypliite hodnoceni kiizkem u kazdého kritéria. Hodnoceni OK oznacuje praci, ktera
kritérium vhodnym zptsobem splituje. Hodnoceni lepsi a horsi oznacuji splnéni nad a pod
ramec obvykly pro bakalarskou praci, hodnoceni nevyhovuje oznacuje praci, kterd by neméla
byt obhéjena. Hodnoceni v ptipad¢ potieby dopliite komentafem. Komentar prosim dopliite
vSude, kde je hodnoceni jiné nez OK.

K celé praci lepsi O  hor§ nevyhovuyj
K i e
Obtiznost zadani o X O l
Splnéni zadani X O O O
ROZS&h préce ... textova i implementacni cast, zohlednéni narocnosti X X D D

Komentatr Praca obsahuje navrh simulatoru automobilovej dopravy a editor map. Je pisana
anglicky, 101 strdn + drobné prilohy.

Zakladna myslienka je navrhnit’ systém, ktory umozni simulovat’ vplyv uzavierok ulic na
dopravu v okoli. S tymto cielom bola robena analyza, navrhnuté dat. Struktiry, algoritmy a
ich parametry. Sti¢ast'ou je editor map, zobrazovanie vytazenia ulic v mape, zakladné
grafické Statistiky a moznost’ exportu nasimulovanych dat pre d’alSie spracovanie a analyzu.
Celkovo praca pdsobi dobrym dojmom, jednotlivé Casti su popisané a je dokoncena
textovo aj programatorsky. Nie som odbornik v doménovej oblasti, tak iplne nedokazem
posudit’ pouzitelnost’ predpokladanymi uzivateI'mi, pripadne ako su pre nich dolezité
neimplementované vlastnosti, uvedené na konci ako d’al§i mozny rozvoj. Systém je mozné
zlepSovat’ a tieto moznosti si Student uvedomuje.

Upravy pre plynulost’ dopravy ¢asto pozostavaju z uprav jazdnych pruhov a odbo¢ovacich
pruhov pied krizovatkou. Zavedenie jazdnych pruhov do systému by umoznilo zist'ovat’
vplyv moznych tprav na plynulost’ dopravy, ¢o je podobna tiloha.

Vyhrady: tvorba mapy je pomerne pracna a vvzaduje spustu klikania, ale je potrebna pre
danu lokalitu len 1x. Niektoré parametry boli natvrdo zvolené, aj ked’ mohli byt
nastavovatel'né alebo stucastou konfiguracie. Napr. zvysenie poc¢tu nakladnych automobilov
by umoznilo zistit’ vplyv dopravne vytazenej stavby. Taktiez pre vstupné body (cesty) do
oblasti st z reality obvykle zndme absolttne pocCty 4ut a toto nie je jednoduché priamociaro
zadat’.

Pri uzavreti nejakej cesty moze byt’ vhodné upravit’ chovanie, tj. Casovanie, okolnych
krizovatiek pre lepSiu priepustnost’. Navrhnuat a overit’ takéto zlepSenia je nutné
samostatnymi simuldciami.
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Textova ¢ast prace leps hor§ nevyhovuj

Formalni ﬁprava ... jazykova uroven, typograficka uroven, citace
Struktura textu ... kontext, cile, analyza, navrh, vyhodnoceni, uroven detailu
Analyza

Vyvojova dokumentace

Uzivatelska dokumentace
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Komentai Textova &ast’ je rozumnd a podrobna. Vicsia dizka nie je spdsobena nadmernym
poctom obrazkov. Priloha A.1 mi pripadala zbyto¢na a netykajiica sa obsahu prace.

Praca neobsahuje teoretickl Cast’, vSetko je popis prace autora.

Mozno je trochu skoda, Ze text prace je v anglictine, pretoze zamyslanym uzivatel'om je
domaéci uradnik.

Vyhradu mam k formatu citécii v texte. Je neprehl’adny a bolo by vhodné oddelit’ citacie
napr. zatvorkami od okolného textu.

Implementacni ¢ast prace lepsi O  hor§ nevyhovuj
K i e
Kvalita navrhu ... architektura, struktury a algoritmy, pouZité technologie X X (] ]
Kwvalita Zpracovéni ... jmenné konvence, formatovani, komentare, testovani U X 0 0
Stabilita implementace 0 X ] O

Komentat Kod je rozumny, delenie na Casti tiez, komentare st spravidla u hlaviciek
funkecii. Implementacia vyuziva podporované technologie (JSON, CSV) a obsahuje aj
interaktivne GUI a zobrazovanie (medzi)vysledkov v aktualizovanych grafoch.

V texte prace nie je zmienena rychlost’ programu, ale na dodanej testovacej mape simulécia
bezala 1 200x rychlejsie.

Celkové hodnoceni Vyborné
Praci navrhuji na zvlastni ocenéni Ne
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