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Text posudku:

Student se v praci zabyval tvorbou kontroleru pro virtualni auta zejména pak uloze parkovani
na misto s prekazkami. K tomu pouzival metody DeepLearningu konkrétné algoritmu TD3
spolu s demonstrac¢ni sadou. Vstupem sité byly hodnoty senzort detekujici ptekazky a stav
auta. Uceni bylo implementovano v Pythonu s pomoci knihovny TensorFlow a simulace
probihala v 3D prostfedi implementovaném v Unity. Student ve své préaci experimentoval s
fadou nastaveni uceni.

Vysledny kontroler nasledné podrobil testu robustnosti, kdy otestoval jeho tispé$nost na
uniformné nasamplovanych kombinaci ptekazek a poc¢ate¢niho stavu vozidla.
Kontroler doséhl 95.7% uspésnosti, coZ je srovnatelné s obdobnymi pracemi, a zaroven
odhalil scénare, které Cini siti nejvétsi problémy. Na téchto scénatich by se dala sit’
dotrénovat, s ¢imz vSak uz student neexperimentoval.

Text prace je ¢tivy, standardni struktury, s obéasnymi gramatickymi chybami.

V piiloze postradam zdrojovy kod simulace v Unity pfipadné pak aspon odkaz na repositaf,
kde jej Ize nalézt (odkaz na repozitaf je zminén pouze v separatnim dokumentu abstraktu).

Préaci doporucuji k obhajobé.

Préaci nenavrhuji na zvlastni ocenéni.

Pokud préci navrhujete na zvldstni ocenéni (cena dekana apod.), prosim uved'te zde strucné
zdiivodnéni (vzniklé publikace, vyznamnost tématu, inovativnost prace apod.).
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