Abstrakt

Vyzkum v oblasti neuronovych siti v posledni dobé ukazal, Ze jde o velice slibnou oblast
umélé inteligence. Vysledky vyzkumu ukazuji, Ze neuronové sité jsou nyni schopné se v mnoha
odvétvich pfinejmensim vyrovnat ¢lovéku. Jedno z intenzivné zkoumanych odvétvi je fizeni
autonomnich vozidel. Pfestoze se vétsina lidi soustfedi na autonomni vozidla v redlném svété,
tato nova uméla inteligence miZe byt pfinos i pro fizeni vozidel ve svété digitalnim. JelikozZ je
v dnesni dobé stéle vice aktivit a experimentl presouvano z realnych prostredi do prostredi
simulovanych, vzrlstaji také pozadavky na kvalitu umélé inteligence, kterd se v digitalnich
prostiedich nachazi. Cilem této prace bylo prozkoumat moznosti umélé inteligence zalozené
na hlubokém zpétnovazebném uceni v oblasti parkovani simulovanych vozidel. Na zakladé
tohoto prizkumu jsme vytvofili prototyp neuronové sité a tento prototyp ohodnotili pfi
parkovani v simulovaném prostredi.



