Posudok vediceho na diplomovi pracu Jifiho Marchalina
»Rizeni robotd s vizualnim vnimanim*

Hlavnym ciefom predkladanej prace bolo navrhnut' systém na vyvoj predspracovania
kamerového vstupu pre jeho vyuzitie pri riadeni robotov. Navrhnuty systém ma pomocou genetického
algoritmu automaticky navrhovat™ sustavy filtrov, ktoré spracuji datovo rozsiahly vstup z kamery
a extrahuju uzito¢nl informaciu, ktora bude dovedena na vstup do riadiaceho systému robota. Navrh
vlastného riadiaceho systému robota je velmi naroény a nebol stiéastou zadania. Teda systém ma
navrhnut’ sustavu filtrov pre pevne dany riadiaci systém.

V diplomovej praci je struéne popisany geneticky algoritmus a jeho zékladné vylepsenia.
Dalej praca obsahuje zaklady prace s digitalnym obrazom zahrnujiice jeho predspracovanie a analyzu.
Autor tiez stru¢ne popisal niektoré principy vyuzivané v riadeni mobilnych robotov. V dalsej &asti
diplomant popisal svoju metodu rieSenia problému pomocou evoluéného vyvoja tzv. kolon filtrov.
Implementaciu jeho navrhu je popisana v 4. kapitole. Praca tiez obsahuje popis dalSich rozsireni
genetického algoritmu, ktoré prispeli k ispesnému rieseniu tlohy.

Aby diplomant overil svoj navrh, tak ukazuje jeho aplikiciu na niekolkych prikladoch. Kvéli
zlozitosti vypoctov genetickych algoritmov sa vyvoj filtrov robi prevazne v simulatore, ale diplomant
predviedol, ze spocitané kolony filtrov je mozné pouzit aj v realnom robotovi. Taktiez je mozné
nasnimat’ obrazky toho, ¢o vidi robot a potom ich pouzit' pri ohodnocovani rieseni navrhovanych
genetickym algoritmom.

Vysledna aplikicia a podrobné vysledky testov st na prilozenom CD ROM disku. Diplomant
implementoval zna¢né mnozstvo filtrov, z ktorych geneticky algoritmus méze zostavovat kolony
filtrov a vel'mi dokladne popisal vykonané experimenty. Tiez popisuje, ako je mozné jeho systém
d’alej rozSirovat. Praca vykazuje isté nedostatky:

* Znané mnozstvo gramatickych chyb v textovej Casti prace.

* Niektoré popisy su nepresné. Napr. v popise jednoduchého histogramového
klasifikatoru (str. 101) sa neda poznat’ aké ¢isla maja jednotlivé zlozky RGB a ani nie
Je jasné kodovanie hodnoty prahu, pretoze kod prahu ma iba 3 bity, ale kéduje 9
roéznych hodnoét {10, 20, 30, ..., 90}.

* Na Statistické overenie kvality spo¢itanych kolon by bolo treba urobit’ vyssi pocet
testov.

Celkovo v3ak vysledkom prace je funkéna aplikacia s netrivialnymi vystupmi umoziiujuca
automatizaciu inak vel'mi naro¢ného spracovania vizualneho vstupu pre riadenie robota. Ciel prace sa
podarilo splnit” a praca méze posluzit ako ziklad na pokracovanie vyskumu v tejto oblasti. Preto
doporucujem, aby praca pana Jitiho Marchalina bola uznana, ako diplomova praca.
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