Cilem této prace je navrh evolucniho vyvoje predrazeného filtrovani

pro kamerovy vstup mobilniho robota. Rizeni mobilniho robota s vyuZitim
kamerového vstupu je obecne obtiZzna Gloha nebot informaci prichazejicich

z tohoto vstupu je priliS§ mnoho a je nepraktické pracovat s nimi primo. Toto
mnozstvi informaci je moZné zredukovat za pouziti metod zpracovani obrazu.
Avsak pro ruzné tlohy neni jednoduché sekvence filtru predrazeného filtrovani
sestavovat rucne. Tato prace se zabyva automatickou konstrukci takovéhoto
predrazeného filtrovani, které postupne zjednodusi a zmensi mnozstvi
informace, které musi robot zpracovat, a dale pak rozhodne o obsahu obrazu.
V ramci této préace byla navrzena a implementovana aplikace, kterd za pomoci
genetického algoritmu a vhodne reprezentovanych filtru navrhne sestavu
techto filtru. Soucasti prace jsou také experimenty na vybranych tlohéch.



