Cilem préce je prozkoumat zranitelnost hlubokych klasifikatort obrazu v realistickych
scénarich. Prozkoumali jsme nékolik operaci augmentaci a navrhli kombinace vhodnych
metod ttokl black-box a white-box. Vysledkem prace je implementovany systém, ktery
uspésné napada Google Cloud Vision API.



