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Stabilita aplikace
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Naro¢nost zadaného tématu X
Mira splnéni zadani X X
Struktura textové ¢dsti prace x | x |
Jazykova a typograficka aroven X
Analyza X X
Vyvojova dokumentace X
Uzivatelska dokumentace X | X
Kvalita zpracovani softwarové &asti X
X

Protoze v nékterych piipadech nevim, co je excelentni, pouzil jsem tradi¢ni hodnoceni 1-4,

jak odpovida zazitému zplsobu klasifikace na vysokych skolach v CR.




Nejvyznamnéjsi klady:

Autor navrhl pouzitelny systém pro modelovani kone¢nych automati, jejich konstrukce a
sledovani jejich vypoctu, ktery dostateéné zdokumentoval a ukazal n€kolik jednoduchych
prikladti jeho pouziti. Béhem prace se ukazalo. Ze je tézké najit malou mnozinu operaci ,.vyssi
urovné™ nad automaty pomoci nichz by §lo .,programovat™ konstrukce automatii pouzivané
pfi dikazech vét z této oblasti. Autor se s touto skute¢nosti usp&sné vyrovnal pouzitim
preddefinovanych jednoduchych operaci nizké tirovné a poskytnutim moznosti napsat dalsi ve
skriptovacim jazyce.

Nejzavaznéjsi nedostatky:

Praci by prospélo kdyby obsahovala vice prikladu (tieba jen v piiloze jako nyni) a kdyby
ptiklady byly komentovany.

Neéktera rozhodnuti u¢inéna pii analyze — napf. pomérné slozity zplsob prace s abecedami -
se mi jevila jako ponékud tézkopadna. Takovyto soud je vSak nutné subjektivni a
pravdépodobné by obdobné vyhrady §lo vznaset proti jakémukoli feseni.

Dalsi poznamky:

Odevzdana verze je pravdépodobné tfeti az pata. Na rozdil od ptedchozich jsem s ni spokojen
a domnivam se, ze se autor pii vytvaieni bakalarské prace naucil fadu véci.
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