
Tato práce v krátkosti uvede Hamiltonovský formalismus a symplektickou geometrii.
Hamiltonvská teorie je aplikována na tři systémy - matematické kyvadlo, částici v cen-
trálním potenciálním poli a rotaci tuhého tělesa. Hlavním cílem práce je zavést několik
symplektických integrátorů: metody symplektického Eulera, Verletovy metody, metodu
pravidla o střední hodnotě a parametrický integrátor. Symplektické integrátory srovná-
váme navzájem a také se dvěma nesymplektickými schématy - explicitním Eulerem a
Ehrenfestovou metodou. Srovnání prováníme na systému harmonického oscilátoru, čás-
tice v centrálním gravitačním poli a rotaci tuhého tělesa.
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