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Text posudku:

Tato diplomova prace navazuje na predchozi praci skupiny Dr. Balla, ktery dlouhodobym
cilem je predikce pohybu ¢lovéka prostfednictvim EEG signalt. Za timto ticelem skupina
Dr. Balla vytvofila hlubokou sit’ Deep4Net

Cilem této prace bylo:

1. Odhalit které frekvencni pasma DeepcNet pouZiva pro dekédovani pohybu ruky z
intrakranialnich EEG dat, obzvlasté v gamma pasmu.

2. Identifikovat vylepSeni Deep4Net architektury, které by zlepsili vyuZiti informace v
relevantnich frekvencnich pasmech.

Cile prace byly dosaZeny. Prace je dobre strukturovana a poskytuje dostatecny tivod do
problematiky. Styl psani a anglictina jsou na vysoké drovni.

V tvodu autor strucné ale vystiZné popisuje motivaci pro téma diplomové prace, a
prehledné identifikuje hlavni cile. Nasledné v druhé kapitole podava prehledny tivod do
problematiky analyzy EEG signalti, s dirazem na predikci pohybu, a vyuziti hlubokych siti
pro feSeni téchto predik¢nich problémt. Myslim, Ze tato ¢ast je zpracovana velmi dobte, a
poskytuje dostatecny vhled do problematiky pro ¢tenare. Dala by se vytknout kratka pasaz
o souvisejici literatute, ale vzhledem na celkovy objem prace je to akceptovatelné.
Nasledni kapitola popisuje metodologii sbéru a predzpracovani iEEG dat pouZitych v této
praci. Také popisuje architekturu Deep4Net a experimenty provedené v této diplomové
praci. Tato kapitola je prehledna a dostate¢né detailni.

VSechny vysledky jsou organizované do jedné dlouhé kapitoly. Vzhledem k zna¢nému
mnozZstvi provazanych experimentt, je kapitola pomérné dobfe strukturovana. Autor nabizi
nékolik dtleZzitych zjisténi:

1. Autor ukazal, Ze high-gamma pasmo obsahuje informaci o pohybu ruky, ale tato
informace je prevazné redundantni s nizZSimi frekven¢nimi pasmy.

2. Autor ukazal, Ze pooling vrstvy v Deep4Net jsou nepomahaji predikci pohybu a sit’ miize
byt proto zjednoduSena.

3. Autor ukazal Ze informace o pohybu je rozloZena v Case kolem bodu predikce
nerovnomerne.

4. Sit nevyuZziva informaci v ¢ase rovhomérné, ale koncentruje ji do bodu vzdaleném od
bodu predikce. Tato vlastnost architektury se ukazuje jako limitujici faktor a cilem dalSiho
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vyzkumu by mélo byt jeji odstranéni.

Celkové praci hodnotim praci velmi pozitivné, autor odvedl znacny kus prace. Cile byly
splnény. U cile 2 sice nebyla nalezena modifikace, ktera by model zlepsila, ale bylo naopak
pomérné presvédCivé ukazano, Ze gamma frekvencéni spektrum obsahuje prevazné
informaci o pohybu ruky, ktera je redundantni vzhledem k nizs$im frekvencnim pasmam. Je
vyznamné, Ze s urCitym objemem dodatecné prace je tento material podle mého nazoru
publikovatelny.

Praci doporucuji k obhajobé.

Praci nenavrhuji na zvlastni ocenéni.
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