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1. Uplnost vypracovéni, aktuélnost a obtiznost feseného ukolu

Diplomova prace se zabyva kalibraci a vyrovnanim LiDARovych dat
pofizenych bezpilotnim leteckym prostfedkem (UAV LIiDAR). Kalibrace dat
laseroveho (leteckého, pozemniho a mobilniho) skenovani je obsahlé téma, jimz
se zabyvalo velké mnozstvi autort. Diky rostoucimu vyuzivani laserovych skeneru
nesenych bezpilotnimi leteckymi prostfedky, se stava aktualnim i kalibrace takto
pofizenych dat. Diplomat se vreSerSni Casti vénuje technologii laserového
skenovani, bezpilotnim prostfedkim a zpracovani LiDARovych dat pofizenych
bezpilotnimi prostfedky. V praktické €asti jsou zminéna zajmova uzemi, pouZita
data a metodika. Nakonec jsou shrnuty vysledky. V diskusi porovnany vysledky v
kontextu pouzitych literarnich zdroju.

Vzhledem ke stale se rozSifujicimu vyuzivani UAV LiDARu je téma vysoce
aktualni. PredevSim je nezbytné stanovit jasny postup kalibrace a vyrovnani
méfickych pasu. Téma DP je rozsahlé a vyzaduje pochopeni Sirokého spektra
dil¢ich problémd.

2. Uroveri zpracovéni tématu, pfinos autora

Diplomovou praci je nutno hodnotit ze dvou hledisek:

1. Z hlediska urovné a rozsahu literarni reSerSe, kterou je nutno hodnotit jako
nadpramérnou.

2. Z hlediska pochopeni zadani a dosazenych vysledku. Autor spravné
rozdéluje zpracovani LLS dat do dvou kroku a tou je geometricka kalibrace
(zjiSténi vektorl odsazeni stfedd (z angl. Lever-Arms LA) a uhla stoceni (z
angl. Boresight Angles BA) soufadnicovych systémd GNSS/IMU a
LiDARového senzoru. Uroveri dosazenych vysledkd Ize hodnotit jako
dostateCnou. Aby bylo mozno praci hodnotit 1épe, bylo by nutné dukladnéji
popsat vysledky na navrhnout jasna feSeni.
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3. Formalni naleZitosti prace

Diplomova prace splfiuje formalni nalezitosti. Graficka uprava je na dobré
urovni. Pfesunem c¢asti vysledku do grafickych pfiloh by doSlo ke zvySeni
prehlednosti DP. Zpusob citaci odpovida béznym standardim.

Praci Ize vytknou nékolik drobnych nedostatku:
Na str. 21 pisafskou chybu v terminu Level-arms (spravné Lever-arms).

U tabulek 3.2 a 3.3 chybi informace o soufadnicovém systému (S-JTSK +
Bpv.), tato informace by bylo vhodné uvést prfedevSim proto, Ze soufadnice
kontrolnich bodu jsou v jiném soufadnicovém systému, nez data LLS.

4. Otézky k obhajobé

a) Ktera z lokalit se jevi autorovi jako vhodné&jsi pro kalibraci LA a BA,
pfipadné proc?

b) Zjistil autor pfiblizné hodnoty LA a BA, kterymi by méla byt data
kalibrovana?
5. Celkové zhodnoceni diplomové prace

Diplomovou praci timto hodnotim znamkou Dobre a doporuéuiji ji k obhajobé
pred statni zkuSebni komisi.
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