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Text posudku:

Diplomova prace je vénovana hledani robustnich plant v prostfedi multi-agentniho hledani
cest. Robustnost zajiStuje bezkonfliktni provadéni plant i pti zpozdéni nékterého agenta.
Cilem bylo navrhnout vhodny pojem robustnosti a pro néj techniku nalezeni robustnich plant.

Student v praci navrhl n€kolik vlastnich pfistupt k robustnosti. Zakladem bylo vyuziti
alternativnich plant, tj. cest, které v ptipad¢ zpozdéni agenta obsahovaly odboc¢ku na
alternativni cestu garantujici jistou uroven bezkoliznosti s plany ostatnich agentt (bud’ jen s
jejich hlavnimi plany nebo i s jejich alternativnimi plany). Student dale navrhl metodu na
zvySeni robustnosti planu vkladanim ¢ekacich akci, tedy bez zmény planu, a také metodu
provadéni planu, kde se méni rychlost agentt a tim se udrzuje synchronizace agenti. Krom¢
teoretickych vysledkl ukazujicich vlastnosti navrZzenych metod je v préci i jejim empiricka
evaluace a srovnani s existujicimi pojmy robustnosti.

Prace je pséana Cesky, bez jazykovych problémi a velmi srozumiteln€ véetné ilustrativnich
ptikladt. Struktura prace je logicka, od pfedstaveni problému, zavedeni pojmu a piehledu
existujicich vysledkd, az k vlastnimi pfinosu. Ten je popsany predevsim v kapitole 4
popisujici robustnost pomoci alternativnich cest. Vychazi se zde z jiz nalezenych cest pro
jednotlivé agenty, na kterych se ur¢i vhodna mista pro pfipadnou odboc¢ku a z nich se potom
naleznou alternativni cesty. Dalsi dvé kapitoly potom popisuji jak robustnost dale zvysit
vlozenim Cekacich akei resp. fizenim rychlosti agenta pfi provadeéni plani. Nasleduje sekce s
empirickou evaluaci. V pfiiloze je potom popsany vytvofeny software, ktery slouzil pro
testovani technik.

vvvvv

multi-agentnim hledani cest. Obsahuje jak teoretickou charakteristiku navrzeného piistupu tak
1 jeho empirickou evaluaci, kterd ukazuje, ze robustnosti planu lze dosahovat i bez vyrazného
zhorSeni kvality pldnu. Prdce ma potencidl pro kvalitni publikaci na mezinarodnim foru.

Praci doporucuji k obhajobé.
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Praci navrhuji na zvlastni ocenéni.

Pokud praci navrhujete na zvlastni oceneni (cena dékana apod.), prosim uvedte zde strucné
zditvodneéni (vzniklé publikace, vyznamnost tématu, inovativnost prdce apod.).

Prace pfinasi novy pfistup do definice robustnosti v multi-agentnim hledani cest. Je velmi
dobie zpracovana jak s teoretickym tak i empirickym zdvodnénim. Vétim, ze vysledky se
podafi publikovat na kvalitni mezinarodni konferenci.
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