V poslednych rokoch sa algoritmy v oblasti rozpoznavania obrazu zalozené
na hlbokych neurénovych sietach neustéle zlepsuji. Uspesnost tychto algorit-
mov dosiahla dokonca takt hranicu, Ze Cast vyvoja zacala byt zamerané na
zvySenie ich rychlosti na tkor presnosti. Vdaka najmodernej$im pokrokom v
oblasti hlbokého ucenia a nového hardvéru optimalizovaného pre hlboké ne-
urénové siete, je dnes mozné detekovat objekty v obraze rychlostou viac nez
stokrat za sekundu s pouzitim mobilnych zariadeni. Hlavny ciel tejto prace
je nastudovat a zhrnit vyznamné metody v oblasti efektivneho detekovania
objektov v obraze a pomocou tychto metod dalej aplikovat rieSenie na dany
problém. S pouzitim najnovsich metoéd sme vyvinuli trakovaci algoritmus za-
loZzeny na naSich vlastnych modeloch na sledovanie vozidiel v redlnom case
za pouzitia mobilnych zariadeni.



