Tato prace prezentuje rektifikaéni metody par( obrazkd poofizenych vsesmérovou kamerou. Je
predstaveno nékolik metod vCetné nové rektifikaCni metody nazvané stereograficka rektifikace. V druhé
Casti je prezentovana metoda pro 3D rekonstrukci za pomoci paru rektifikovaného nékterou z uvedenych
metod. Déale je odvozena metoda slouZici k posuzovani kvality esencidlnich matic zaloZzena na
stereografické rektifikaci.

V zavéru jsou ukizany priklady parQ rektifikovanych za pomoci toolboxu pro prostfedi Matlab
OmniRect, ktery byl vyvinut jako soucast této prace.



