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Abstrakt: Veta o priradeńı pólov je jeden zo základných výsledkov teórie
lineárnych dynamických systémov s lineárnym vstupom. Ciel’om tejto práce
je skompilovat’ všetky poznatky potrebné k plnému pochopeniu tejto vety na
jednom mieste a to spôsobom zrozumitel’ným pre študentov prvých stupňov
vysokých škôl. Za týmto účelom najprv definujem dynamické lineárne systémy
prvého rádu s konštantnými koeficientmi s riadeńım a definujem stabilitu
týchto systémov. Pri skúmańı tejto vlastnosti demonštrujem, že charakteristický
polynóm matice koeficientov reprezentujúcej systém je cenným indikátorom
správania sa systému. Následne ukážem, že defińıcia kontrolovatel’nosti motivo-
vaná diskrétnymi systémami plat́ı aj pre systémy so spojitým časom. Použit́ım
týchto pojmov je potom veta o priradeńı pólov dokázaná.
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