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Niroénost zadaného tématu
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Mira splnéni zadani o
Struktura textové &asti priace

} Jazykovi a typograficki uroven
Analyza

Vyvojova dokumentace

UZivatelska dokumentace

Kbvalita zpracovani softwarové &asti
| Stabilita aplikace
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Nejvyznamnéjsi klady:

- poctivé zpracovani tématu
- vlastni invence

v

Nejzavaznéjsi nedostatky:

- asi nejsou

Dalsi poznamky:

Student se vénoval praci priibézné a dle mého nazoru je nadprimérna co se tyka naro¢nosti i
kvalitou zpracovani.
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