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Prosim vypihte hodnoceni #zkem u kazdého kritéria. HodnocedK ozn&uje praci, ktera
kritérium vhodnym zfisobem spiluje. Hodnoceniepsi a horSi ozn&uji splreni nad a pod
ramec obvykly pro bakatgkou praci, hodnocemievyhovujeoznauje praci, ktera by ne#ta
byt obhajena. Hodnoceni vipact potreby dophte komentéem. Komenté prosim dopite
vSude, kde je hodnoceni jiné nek.

K celé praci lepSi OK horSi nevyhovuje
Obtiznost zadani o O L]
Splreni zadani [ [ 0
Rozsah préce. textova i implementai ¢ast, zohledeni nara’nosti [] [] []

Koment& Predmétem prace jéizeni heterogennich swaiimledna se o podimou a v praxi
uziteinou oblast vyzkumu. Problematikiaeni robot za pouZiti evolénich algoritni tvori
Sirokou oblast vyzkumu. Zadani vyZzadujengiené asili a netrivialni znalosti pro napsani
bakal&ské prace.

Prace je obsahla a jeji s@sti je implementace 2D simulatoru pro robotickarsmy. Student g
snazi ukazat, Ze diferencialni evolugippdré evolwnim algoritmem je schopny natrénovat
modelyiidici heterogenni swarmy. Prace obsahuje 3 teagy{fané v praci scérg. Autor
hodnoti chovani vzniklého modelu — 3. test na zfékaéreni nezadouciho chovaniifini do
vlastnich robat). Cil eliminovat negativni chovani roliiate ve 3. testu nepaila naplnit. V
praci je navrhovana z¥tna ve zfisobu trénovani (konkrétrpiepsat ohodnocovaci funkci), tu
ale student nestihl zapracovat.

Rizeni swarm by mglo byti hodnoceno na zaklagrovnani s baseline. V praci takovéto
srovnani chybi. Kvalitéizeni mohla byt prokazana detekci schopnosti na@nych modeéim
vyuZivat potencial heterogenity — vzajemné pomakardbofi rizného typu.

Prace je i pes tyto nedostatky dostéte kvalitni a obsahla.
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Textova éast prace lepSi OK horSi nevyhovuje
Formalni lJprava. jazykova urove typograficka Urove, citace Il Il ]
Struktura textu.. kontext, cile, analyza, navrh, vyhodnoceni, Graletailu ] ] ]
Analyza o [
Vyvojova dokumentace O O ]
Uzivatelskd dokumentace [ [ ]

Koment& Text prace fisobi pokud usgchanym dojmem. Jazykova Urdvieedosahuje
potrebné kvality. Prace obsahuje Sroubované jazykouétkakce, gramatické chyby.p
podtkovani vedoucimu "panu Mgr. Martinovi Pilatovy, Bh.chybicarky ve ¥tach. Misto
identifikatoru v¥decké publikace je v praci vytt (?).

Programatorska dokumentace se zabyva pouze popisgému. Chybi konceptualni i procesni
pohled na problematiku. V dokumentaci by@elkaval popis use case umajci otestovat
iizeni heterogenniho swarmiepransformovany do fugkich poZadavk na systém. Neni
piilozena ani vizualizace architektury systemtinBsna by byla i kapitola popisujici moznost
jak systém rozgit 0 nové testy (scénd).

Implementaéni ¢ast prace lepSi  OK horSi nevyhovuje
Kvalita navrhu... architektura, struktury a algoritmy, pouZité teotogie ] ] ]
Kvalita zpracovéni.. jmenné konvence, forméatovani, komentéestovani [] [] []
Stabilita implementace O O ]

Koment& Zdrojovy kdd fisobicitelné a prehledrt. Obsahuje dostateé mnoZstvi komenia g
jsou naimplementovany jednoduché unit test implementaci je ale patrné pod¢anhanalyzy
systému - konkrétntvorby objektového navrhu a skladby elente®ystém obsahuje funkce
s vice nez deseti parametry. Implementace nepraaupgekty informaci. Rozvrzeni
funkcionality do tid neni vzdy upla intuitivni.

Systém neni odolnyiii interakci se vSemi uzivateli. Aplikace SwarmSimfework vyhazuje
IndexOutOfRangException fi spuséni bez parametru. U druhé aplikace SwarmSimVisde
k padu, kdyz v ok& BrainRobotConectionWindow uzivatel vybere soubsodpovidajici
otekdvanému formatu (ne brain.best).

Celkové hodnoceni Velmi dokre
Praci navrhuji na zvlastni oceréni  Ne
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